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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot remontu i napraw drég gminnych o nawierzchni
nieutwardzonej na terenie Gminy Korytnica .
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujace:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkows (droga) albo _jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny.
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.
1.4.4. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.6. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.7. Konstrukeja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.
1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.
1.4.9. Koryto ~ element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.
1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.
1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6ét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.12. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZznie pionowego
przekroju w osi drogi.
1.4.13. Objazd tymeczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedziat, tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowodla danego rodzaju rob6t budowlanych.
1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.16. Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,



umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.17 Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania

1.4.18. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pod-loza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.20. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego po-taczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych
trasy w planie i przekroju podluznym istniejacego potaczenia.

1.4.21. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.
1.4.23. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosei
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST
1.5.1 . Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa remontu i SST
Dokumentacja projektowa remontu drog, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig cze$é umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji projektowej
remontu.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a 0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inzyniera, ktéry podejmie decyzj¢ o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektows
remontu i SST.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektows
lub SST i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.3 . Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.4 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot



Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancj ami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwo$cia powstania pozaru.
3) wiasciwe przygotowanie $rodkow socjalnych

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe.
Materiaty latwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposoéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nic beda dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialdw na srodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatlow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.
1.5.6.0graniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo -tadunkéw i w sposob ciggly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
ukoficzony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych.
1.5.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.



W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
byé prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonaweca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w peni odpowiedzialny za
wypehnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposéb ciagty bedzie informowaé inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatéw przeznaczonych do robt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatow ze Zrédet miejscowych whaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacg raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg wydobycia i
selekeji, uwzgledniajge aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i
samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatéw pochodzgcych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy 1 inne jakie
okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.



Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatéw miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagah umowy lub wskazan inzyniera.

Wykonaweca nie bedzie prowadzié¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszezegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna
zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materialéw zostanie przewarto$ciowany przez inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wladciwosé do robét i byty dostepne do kontroli przez inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
nickorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typéw i ilosci
wskazaniem zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera.

Liczba 1 wydajno$é sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru 1
uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt, po akceptacji inzyniera, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostana przez inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba srodkdw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
mchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszezone pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie mogg by¢ dopuszczone przez inzyniera, pod

warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Zasady kontroli jakos$ci rob6t

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggng¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petnag kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot,
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST

Wykonawca dostarczy $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6 .2. Certyfikaty i deklaracje

Nalezy dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewnione zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wilasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:



- Polskg Norma lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny
cechy. .

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez CLD. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7 OBMIAR ROBOT

7.1.0gélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienia Inwestora o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukeji inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigeznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce.

7.2.Zasady okreslania ilo§ci robot i materialow.

Dtugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli SST whasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m3jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Iosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3.Urzgdzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot



W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu.

8.20dbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

8.3. Odbior cze¢sciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czedci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

8.4.0dbior ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robdét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce na pismie i przekazana Inwestorowi.

Odbiér ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inzyniera zakoficzenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt
z dokumentacjg projektowg 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjgtych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych
W warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszezegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracef, oceniajac pomniejszona wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja W porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI



9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy.

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogo6lne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w
niniejszej specyfikacji obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami).



NAWIERZCHN IA Z POSPOLKI ZWIROWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z remontem naprawa drég gminnych o nawierzchni
nieutwardzonej na terenie Gminy Korytnica.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania
szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach gminnych.
1.3. Zakres roboét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z pospotki zwirowej.
W/w nawierzchnie mozna wykonywaé na drogach obciazonych ruchem bardzo lekkim i
lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywaé ja w okolicach obfitujacych w kruszywa naturalne.
Nawierzchnie z pospéiki Zzwirowej mozna wykonywac jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i
uktadad na:
~ podtozu gruntowym naturalnym, W przypadku gdy jest to grunt przepuszczalny -
dwuwarstwowo,
-A podlozu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymi z wegla brunatnego lub
cementem, w przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny -jednowarstwowo,
~ warstwie odsaczajacej, W przypadku gdy podtozem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa lub zwirowa.
1.4.2. Nawierzchnia z pospélki zwirowej - nawierzchnia zaliczana do twardych
nieulepszonych, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia
lepiszcza czy spoiwa. i
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt

1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktfadowania, podano w OST
D-M-00.00.00

,»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchni Zzwirowych

Mieszanka powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miescié sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. I. Skiad
ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.
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Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetniac wymagania normy PN-
B-11111[2]iPN-B-111 13 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla
mieszanki o uziarnieniu:

- 0od O do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,

- od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano o OST D-M_00.00.00 Wymagania ogdlne
pkt.3

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonaweca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien wykazac sig mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu

- koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

-spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania,
rozkltadania, profilowania,

- sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

- przewoznych zbiornikéw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w
urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i $rednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONAWSTWO ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno spetniac wymagania okre$lone w OST
D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza™.

Podloze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez ulozenie
warstwy odsgczajgcej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosci wigkszym od 8 m/dobe,
wedhug zasad okreslonych w OST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace i odcinajace”.

Grubo$é warstwy ulepszonego podioza, jezeli nie zostata okreslona w dokumentacji
projektowej, powinna wynosi¢ 10-15 cm, a ej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchni z pospélki zwirowej

5.3.1. Projektowanie skltadu mieszanki

Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:

a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki zwirowej, wg wymagan p. 2.2,

b) wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkeie 2.2,



¢) wilgotnosé optymalng mieszanki okreslong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z normg
PN-B-04481 [1].

5.3.2. Odcinek probny

Wymagania dotyczace wykonania odcinka probnego podano w OST D-05.01.00
,.Nawierzchnie gruntowe.

Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

5.3.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka z posp6tki zwirowej i zuzla paleniskowego powinna by¢ rozktadana w warstwie o
jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki. Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna
by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubos¢ projektowana, t.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie
odsaczajacej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zaggszczona przejsciami walca statycznego gladkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ sie od krawedzi i
stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi, czgsciowo nakladajgcymi si¢ w kierunku jej osi.
Zageszezenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczac od dolnej krawedzi i
przesuwa¢ pasami podtuznymi czgéciowo nakladajgcymi sig, w

kierunku jej gornej krawedzi. Zaggszezenie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika
zageszezenia podanego w SST, a w przypadku gdy niejest on okreslony, do osiggni¢cia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zaggszczeniu maksymalnego, okreslonego
wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] 1 BN-77/8931-12 {6].
Wilgotno$é mieszanki w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotnos¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalne;j,
mieszanke nalezy osuszyé w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest
nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotnos¢ mozna bada¢ dowolna
metoda (zaleca sie piknometr polowy lub powietrzny).

5.4. Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia drogi po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielggnowana. W pierwszych
dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna, zraszajac ja woda
ze zbiornikdw przewoznych.

Nawierzchnia powinna byé réwnomiernie zajezdzana (doggszczana) przez samochody na
calej jej szerokosei, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na
roézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajace si¢ wklesnigcia po okresie pielggnacii wyréwnuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardéw. Wezesne wyréwnanie wklgsnigé zapobiega
powstawaniu wybojow. Jezeli mimo tych zabiegéw tworza sie wyboje, uszkodzone miejsca
nalezy wyciaé pionowo i usungc, dosypac $wiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowac i
zagescié wibratorem ptytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
0.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw
przeznaczonych do produkeji mieszanki zwirowej 1 przedstawi¢ wyniki tych badan .
Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni

6.3.1. Uksztaltowanie osi nawierzchni



O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz+ 5 cm.

6.3.2. Rzedne wysokos$ciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzgdnych projektowanych nie
powinno by¢ wigksze niz +1 cm1-3 cm.

6.3.3. Rownos$¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierdownosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg+ 0,5%.

6.3.5. Szeroko$¢ nawierzehni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznié sie od szerokoéci projektowanej o wiecej niz -5 cm 1
+10 cm.

6.3.6. Grubos¢ warstw

Grubo$é warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie
szerokosci nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubodci nie powinny przekracza¢ + 1 ein.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz
pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacjg

projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdzaé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od

spadkéw projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz + 0,1%, przy zachowaniu zgodnosci z
projektowanymi

kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy badaé co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosic¢ 600
m?. Kontrole zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywa¢ dowolng metoda.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Og6lne zasady obmiaru robét podano w OST D-1VI-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z pospétki

ZWIrowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg _ projektowa, SST 1 wymaganiami inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,»Wymagania
ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem wodg podtoza gruntowego lub
warstwy odsgczajacej, dostarczenie materiatéw, dostarczenie i wbudowanie mieszanki,
wyréwnanie do wymaganego profilu, zaggszczenie poszczegolnych warstw,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2.PN-B-1 111 1 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwiri mieszanka

3.PN-B-1 1 1 13 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4.BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéwnosci nawierzchni
planografem i tatg

6.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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NAWIERZCHNIA Z SORTOWANEGO KRUSZYWA EAMANEGO Z GRUZU
BETONOWEGO

1. WSTEP

1.1 Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z remontem i naprawa drog gminnych o nawierzchni
gruntowych i zwirowych na terenie Gminy Korytnica.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi integralna cze$¢ dokumentdw przetargowych i podpisywanej umowy na
realizacje robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot obj¢tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem remontu drég o grubosci w zaleznoéci od potrzeb od 10 do 20cm z
sortowanego kruszywa z gruzu betonowego.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

1) Remont drég z kruszywa z gruzu betonowego — czg$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajgca
sie z jednej lub wiecej warstw nosnych z przekruszonego 1 przesortowanego gruzu
betonowego. Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,» Wymagania
ogélne” pkt 1.4. 1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonywania podbudowy bgdg: — sortowane kruszywo famane
z gruzu betonowego — woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Do wykonania remontu nalezy uzy¢ kruszywa frakcji: — 16/63, — 0/16. Kruszywo do
wykonania podbudowy powinno by¢ uzyskane z przekruszenia gruzu z twardego betonu, bez
domieszek z gazobetonu i cegly. Poszczegdlne frakcje powinny charakteryzowac si¢ cigglym
uziarnieniem. Istnieje mozliwo$é wykonania podbudowy z innego rodzaju kruszywa lub
kruszywa o nie identycznych lecz zblizonych parametrach sortu, ale wytgcznie pod
warunkiem uzyskania uprzedniej akceptacji Inzyniera oraz uwzglednienia takiej opcji w
dokumentach umowy miedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym.

2.4. Woda

Woda uzyta zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ zarowno studzienna, jak i z
wodociagu, bez specjalnych wymagaf. Powinna by¢ bezbarwna i nie powinna wydziela¢
zapachu. Stosowanie wody pitnej nie wymaga laboratoryjnych badan jej przydatnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprze¢tu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwigzanych z wykonaniem remontu Wykonawca powinien dysponowac
nastepujacym sprzetem: — rowniarka i ew. szablon ciggniony do rozktadania kruszywa, —
walce statyczne gladkie do zaggszczania kruszywa frakeji 16/63 oraz koncowego



dogeszczania, — walce wibracyjne lub wibracyjne zaggszcezarki ptytowe do klinowania
kruszywem frakcji 0/16, — szczotka mechaniczna do usunigcia nadmiaru miatu, — przewozne
zbiorniki wody zaopatrzone w urzgdzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt
4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Og6lne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg
thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie podioza.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Nawierzchnia zostanie wykonana dwuetapowo — w dwoch warstwach o grubosct w
zaleznosci od potrzeb. Kruszywo frakeji 16/63 powinno by¢ roztozone przy uzyciu rowniarki
lub szablonu ciagnionego. Grubo$é roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka,
aby po jej zageszczeniu osiggneta jednakowa na catej powierzchni. Warstwa powinna zostac
przywatowana dwoma przejsciami walca statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 30 kN/m. Zageszcezanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé si¢ pasami podtuznymi, czesciowo
naktadajacymi sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku
poprzecznym powinno rozpoczg¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac sie pasami podluznymi,
cze$ciowo naktadajgcymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi. Po przywalowaniu kruszywa
frakcji 16/63 nalezy roztozyé kruszywo frakeji 0/16 w rownej warstwie, w celu zaklinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo ptytowa zaggszczarke wibracyjng o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m2. Grubos¢ warstwy luznego kruszywa frakcji 0/16
powinna byé taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa frakcji 16/63 zostaly
wypehione. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa frakcji
0/16 nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe
kruszywa frakcji 16/63. Po zageszczeniu caty nadmiar miatu nalezy usungc z podbudowy
szczotkami. Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m w celu doggszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania. Podczas watowania i miatowania nalezy spryskiwac
powierzchnie podbudowy wodg. Nalezy zwr6ci¢ uwage, aby nadmiar wody uzytej przy
zageszczaniu, nie spowodowat rozmigkczenia podtoza.

5.4, Pochylenie podluzne i poprzeczne

Jezeli przekazana Wykonawcy dokumentacja techniczna nie zawiera danych o
projektowanych spadkach podtuznych (profil podtuzny) niweleta jezdni powinna w sposob
phynny odwzorowywaé uksztattowanie istniejgcej drogi, a spadki podtuzne powinny sig
zawieraé w przedziale 0,3%+10,0%. Spadki mniejsze niz 0,3% sa dopuszczalne wylacznie na



odcinku nie przekraczajacym diugosci 100m i na granicy wododziatow. Przekrdj poprzeczny
podbudowy — daszkowy, o spadkach 3%. Pochylenie poprzeczne na tukach poziomych
powinno by¢ dostosowane do wielko$ci promienia fuku, zgodnie z zasadami okreslonymi
szczegblowo w przepisach zwigzanych (pkt. 10.9), jak dla predkosci projektowej 30km/h.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa

przeznaczonego do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszyw

Badania kruszywa pod wzgledem uziarnienia, zawartosci zanieczyszczen obcych oraz

zawartosci ziarn nieforemnych nalezy wykonywaé na biezaco, jezeli wbudowywana partia

rézni sie wizualnie od partii badanej przed rozpoczeciem robot. Prébki nalezy pobiera¢ w

sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na

biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.2. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

_ szerokod¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od zalozonej szerokosci o wigcej niz +10, —

S5cm;

— réwnoé¢ nawierzchni mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04

— nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 12mm;

— spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng z tolerancja +0,5%;

— grubo$é nawierzchni po uwatowaniu nie moze rozni¢ sig od zakladanej grubosci 0d10 do
20cm o wigcej niz #2cm;

— no$no$é nawierzchni nalezy mierzy¢ zgodnie z normg BN-64/8931-02, przy czym: 18

pierwotny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu plyty o $rednicy 30 cm powinien

wynosi¢ min. 100 MPa, wtérny modut odksztalcenia mierzony jak wyzej powinien wynosi¢

min. 140 MPa; zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego

modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztalcenia jest nie wigkszy od 2,2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy. Na wszystkich

powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg

podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelnienie nowym materiatem o

odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Po wykonaniu tych

robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robdt poniesie

Wykonawca. Jezeli nogno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca

wykona wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez

Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,

gdy zanizenie no$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania rob6t przez

Wykonawcg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT



Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, SST i wymaganiami [nzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego

3. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

5. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.

9. Rozporzadzenie ministra transportu i gospodarki morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.
U. Nr 43, poz. 430).



REMONT I RENOWACJA ROWOW PRZYDROZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z remontowaniem i renowacjg rowow w
zwigzku z:
Remont i naprawa drég gminnych na terenie gminy Korytnica

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot

zwiazanych z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Roéw - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza

wode.

1.4.2. Réw przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. R6w odptywowy - row odprowadzajgcy wode poza pas drogowy.
1.4.4. Row stokowy - r6w zbierajacy wodg splywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania

ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wystgpuja.

3.SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robdt remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazac sig mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— - koparek podsigbiernych,
~ - spycharek lemieszowych,



— - rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- urzadzen kontrolno-pomiarowych,
- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.

4.2, Transport materialow
Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z

dowolnych s$rodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”

pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, cigeiu

trawy i krzakow w obrebie rowu.

5.3. Pogl¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne

rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

— - dlarowu przydroznego w ksztalcie:
a) a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
gleboko$é od 0,30 m do 1,20 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi
gornej rowu,
b) b) tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 0,50 m, nachylenie
skarpy wewnetrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30
m do 1,50 m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
c) c) oplywowym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 2,0 m, krawedzie
gérne wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy
wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, glebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m
liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
— - dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m,
nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3, gleboko$é co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢
oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i
zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.
— - dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m,
gleboko$é minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tuki kotowe o
promieniu co najmniej 10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosic¢ 0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczac:

a) a) przy nieumocnionych skarpach i dnie



- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;

b) b) przy umocnionych skarpach i dnie
- matg trawiastg - 2,0%,

- darning - 3,0%,

- faszyna - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzgcego z remontowanych rowow i skarp nalezy

wywiez¢ poza obreb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposéb zniszczenia pozostalosei po usunigtej rolinnosci powinien by¢ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogblne” pkt 6.

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ pomiardw
1 |Spadek podtuzny rowu 1 km na kazde 5 km drogi
2 | Szerokos¢ i gtebokos¢ rowu 1 raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp 1 raz na 100 m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu



Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg +
0,5% spadku.

6.2.2. Szerokos¢ i glebokos¢ rowu

Szerokosé i gleboko$é rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z

tolerancjg + 5 cm.

6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnie skarp nalezy sprawdzaé szablonem. Przeswit migdzy skarpg a
szablonem nie powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt

.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00

,, Wymagania ogdlne” pkt 9. i obejmuja:

- Wykonanie odtworzenia rowow przydroznych glebokosci namutu 20cm

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

— - roboty pomiarowe 1 przygotowawcze,

— - oznakowanie robot,

— - oczyszczenie rowu,

— - poglebianie i profilowanie rowu,

— - Sciecie trawy i krzakow,

— - odwiezienie urobku,

— - roboty wykonczeniowe,

— - przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

10.2. Inne materialy
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne



