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WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YBDRB) s1 wymagania techniczne dotygze wykonania i
odbioru rob6t budowlanych, ktoredn wykonywane przy realizacji zamowienia.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujvymagania dla robdt oftiych specyfikacjami
technicznymi dla poszczegélnych asortymentow drogdw

Specyfikacje techniczne stanawcze$¢ Dokumentéw Przetargowych i nale je stosowa w zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.

1.3. Prace towarzyszce i roboty tymczasowe

By wykona zaméwienie naley obok robét ujtych w przedmiarach wykogprace towarzysee takie jak:
organizacja zaplecza budowy, wykonanie oznakowah@na czas budowy, zabezpieczenie rob6t w tym w
szczegolnéci wykopow, zabezpieczenie pgarowe i inne okrédone w dalszej agci STWIORB.

1.4. Teren budowy

Terenem budowy jest pas gruntu przeznaczony pagédro
1.5 Sposob opracowania specyfikacji

W rozdziale 1 podano wspdélne wymagania datgezrob6t budowlanych offiych przedmiotem zamowienia,
cytujac ,Wymagania ogélne”. W naginych rozdziatach podane zostaly szczegétowe wyniagdotycace
robét budowlanych opartych na ogélnych zalecen@BiDP.

ROZDZIAL 1 — WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej VBDRB) s1 wymagania ogollne dotyaee
wykonania i odbioru robét drogowych.
1.2. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione pomej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.2.1 Budowla drogowa obiekt budowlany, nieddlacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uzytkowa(droga) albo jego @#¢ stanowaca odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.2.2 Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.2.3.Dlugas¢ mostu- odlegtdé migdzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk odlegtad¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdrae;.

1.2.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pgobtoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.2.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeéana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.2.6.Dziennik budowy- zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpiEg organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych zsty
do notowania zdarzei okolicznaici zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych
odbioréw robét, przekazywania polédeinnej korespondenciji technicznej pasizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.2.7.Estakada- obiekt zbudowany nad przeszkotkrenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.



1.2.8.Inzynier/Kierownik projektu- osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.2.9.Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.2.10.Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.2.11.Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.2.12 Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgqzenia.

1.2.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) czs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.2.14 Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowéw.
1.2.15 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozahia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.2.16 Ksigzka obmiaréw- akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.2.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoepbe przez Zamawigjego,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.
1.2.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robot, zgodne z dokumentqepjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.2.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszlkoavodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.2.20.Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania olyn od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@&epgaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstw $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzenw nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa &toa do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladésie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiega. Maze zawiera
warstwemrozoochrona, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej giéwngadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinara - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania ciwstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
1.2.21.Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.2.22.0biekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.2.23. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.2.24.0dpowiednia (bliska) zgodsé zgodndé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjest
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.2.25.Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeermony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #eor6wniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.2.26. Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapddw, umieszczenia
urzadzerorganizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego
oparciakonstrukcji nawierzchni.

1.2.27.Podice nawierzchni grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokadsci

przemarzania.
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1.2.28. Podice ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unawienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.
1.2.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiagzanych z prowadzeniem budowy.

1.2.30.Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczraldra autorem dokumentacji projektowej.

1.2.31. Przeds¢wziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego jpmtenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.2.32.Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkyin, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.
1.2.33.Przeszkoda naturalna elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.2.34.Przeszkoda sztucznadzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.2.35.Przetargowa dokumentacja projektowaz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.2.36 Przyczotek skrajna podpora obiektu mostowego. Mdcsklada sie z petnejsciany, stupédw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.2.37. Rekultywacja- roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.2.38.Rozpgtosé teoretyczna odlegia@é migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.2.39. Szeroke¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) odlegi@dé migdzy zewrwtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadigo osi podtinej, obejmuje catkowit szerokdéé
konstrukcyjmustroju niogcego.

1.2.40.Szerokeé¢ wzytkowa obiektu szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny

rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.2.41.Slepy kosztorys wykaz robét z podaniem ich fici (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.2.42.Teren budowy teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee czsé¢ terenu budowy.

1.2.43. Tunel - obiekt zagibiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.2.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipi kolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.2.45.Zadanie budowlane cze$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoagia odebna catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na
wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.3. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékowvykonanych robo6t, bezpiearwo wszelkich czynniei na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumenta@j projektovs, STWIORB i
poleceniamilayniera.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeganNykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidimanistracyjnymi, dziennik budowy orazegzemplarz
dokumentacji projektowej i komplet ST. Na Wykonawsgoczywa odpowiedzialdd za ochron znakow
geodezyjnych do chwili odbioru ostatecznego robiszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawc
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaelzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajacym podziat na dokumentagcprojektow:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktdére stanawi przetargow dokumentag projektowa oraz
projektovadokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kio¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.3.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacj projektowa i STWIORB
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Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatk dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera stanowiczes¢Kontraktu, a wymagania okilene w chéby jednym z nich sbowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeyitac

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejndéich waznosci
wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie mize wykorzystywabtedéw lub opuszczev dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadodinzyniera, ktory podejmie decym wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozlieosci, wymiary podane na fmie siwazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyabgodne z dokumentagjrojektowsi STWIORB. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORBedauwazane za wart@i docelowe, od ktorych
dopuszczalneagdchylenia w ramach ok§l®nego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli
muszwykazywazgodndcéz okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogprzekraczédopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadily, materiaty lub roboty niegblaw petni
zgodne z dokumentagjrojektovalub STWIORB i wplynie to na niezadowadajjakos¢elementu budowli, to
takie materialy zostamastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych obiektow (jezdnie,
obiekty mostowegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadreenia odwodnienia,
zielen, pozostate elementy wypasmia drogi itp.) na terenie budowy, w okresie trigagalizacji kontraktu
azdo zakdiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca opracuje i uzgodni z awdpdnim zarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu na czas bydowabezpieczenia robét w okresie trwania
budowy i przedstawi go kynierowi. W zalénosci od potrzeb i pogpu robét, projekt organizacji ruchu musi
by¢na biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu przeamrzaradzania ruchem
drogowym i przedstawiona do wiadofgolnzyniera.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z zadzadrogi oraz organem zadzapcym ruchem i poinformuje kyniera.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ddgzddw i maszyn pracagych przy realizacji robét
Wykonawca odpowiednio oznakuje w zaakceptowanyzphzigyniera sposéb uzgodniony z zadzadrogi oraz
organem zargzapcym ruchem.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewqgajv ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieai w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kedaakceptowane przezigniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstikngch przez layniera, tablic informacyjnych zgodnie z
whasciwymi przepisami. Tr&tablic lgdzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjne ¢baprzez
Wykonawedostarczone, zainstalowane, w razie potrzeby pszme w inne lokalizacje oraz utrzymywane
przez Wykonawgw dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy jak rowkoszt wszelkich robot i usdlzentechnologicznych

niezkednych dla zrealizowania kontraktu nie podlegaebdej zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cerckontraktove.

1.3.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla os6b
lub débr publicznych i innych, a wynikajych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezkib innych
przyczyn powstalych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
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a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania paru.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wyma@dotyczicych ochronysrodowiska nie
podlegajodrebnej zaptacie igiwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

Wykonawca ze swojej strony zapewni spetnienie wkayts wymagazwiazanych z ochraggrodowiska, w
szczegolnéci zwrdci uwagna zagadnienia zazane z zagreeniami dla herpetofauny (ptazy, gady), ktéra
czesto ginie podczas prowadzenia prac.

1.3.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowepyasprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mni biurowych, mieszkalnych,
magazynachoraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone

przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako

rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.3.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei wzycia materialdw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie o e¢geniu wigkszym
oddopuszczalnego, olkstenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe zyte do rob6t bda mialy aprobai technicza wydam przez
uprawnionjednostl, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, &pkaczeniu roboét ich

szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
Zzgodt na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.3.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wydzenia podziemne, takie
jakrurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddeych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie

informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewniwtdciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyielminstalacji i urzdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego

rodzaju robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzen podziemnych na
tereniebudowy i powiadomilnzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zara rozpoczcia robét. O
fakcieprzypadkowego uszkodzenia tych instalaciji Bhadwca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownikaprojektu i zainteresowane wladrazdxdzie z nimi wspoétpracowat dostarczejwszelkiej
pomocy potrzebnejprzy dokonywaniu napraw. Wykonatxgizie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez
jego dziataniauszkodzenia instalacji na powierzctmémi i urzdzen podziemnych wykazanych w
dokumentachdostarczonych mu przez Zamawégjo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa

roboty w spos6b powodafy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkieuszkodzenia zabudowy mieszkaniowepsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatatip
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych

pomiedzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wlasiai i drég
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie Ikgdzie ingerowat w
takieporozumienia, o ile nieela one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachkimowy.

1.3.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowé& sig do ustawowych ogranicge naciskbw osi na drogach publicznych
przytransporcie materialtdw i wyposmia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszehiezlkgdne
zezwoleniai uzgodnienia od witawych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadw
(ponadnormatywnych)i o kdym takim przewozie dizie powiadamiatl liayniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektumee polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkdéw zostaty usgte z terenu
budowy. Pojazdypowodage nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone ndwiezo ukaiczony
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fragment budowyw olebie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten
sposodbuszkodzonych, zgodnie z polecenianyriera/Kierownika projektu.

1.3.10. Bezpiecazestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhkie przestrzedgaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegajodrgbnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i uidzenia aywane do robétod daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia rob6t przez syniera/Kierownika projektu.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaovanmo by

prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa éjkeiementy byly w zadowalgym stanie przez caty
czas,do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika

projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.3.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe

oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktGgensjakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotamii
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idglzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie

wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyclrap w
odniesieniudo spetu, materiatdw lub urmzer uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciagly bedzieinformowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i
inne odnénedokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z
naruszeniemjakichkolwiek praw patentowych pokryjeyRdhawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszeniewyniknie z wykonania projektu lub spd@dji dostarczonej przezayniera/Kierownika projektu.
1.3.13. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaé&ankretne normy i przepisy, ktére spetnia

maja materialy, sprg& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdab obowhzywat
postanowienianajnowszego wydania lub poprawionegaawia powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktunie postanowiono inaczej. W padku gdy powotane normy i przepisygaistwowe lub
odnosz sie dokonkretnego kraju lub regionu, mopdgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lubwyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnegozatwierdzenia przezriera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi
normami a ichproponowanymi zamiennikami musby¢ dokladnie opisane przez Wykonawci
przediazonelrzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.3.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy zda uwazane za wtasni@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowjzany jest powiadondi Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z
jegopoleceniami. Zeli w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach,

Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydtzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktén nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

1.3.15 Zaplecze Wykonawcy

Koszt zaplecza budowy Wykonawca ujmie w kosztaabirogch budowy.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avyistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robét, Wykonawca przedstawi zimierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegétowe
informacje dotycace proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialéw jak
réwniez odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow. Zatwierdize partii
materialdw z danegdrédita nie oznacza automatyczniee wszelkie materialy z danegoddia uzyska

10



zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb agly spetniaj wymagania STWIORB w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuabel wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowgzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact

zawierajica raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metegivydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samoradowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzigrawy i inne jakie ok sic potrzebne
w zwiagzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkltad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniaematdéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekulgywacji terenu po ukficzeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terebudowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzizadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgjacymi na danym
obszarze.

2.3. Stosowanie wyrobow budowlanych

Zgodnie z Ustawuz dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanybz.(J. nr 92 poz. 881 z 2004r.) wyrdb
budowlany nadaje @ilo stosowania jeli jest:

1) oznakowany CE, co oznacza dokonano oceny jego zgodnbz normyzharmonizowaglub europejsk
aprobata technicabadzkrajowaspecyfikacjtechniczapanstwa czlonkowskiego Unii  Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, ummaez KomisiEuropejskza zgodnz wymaganiami
podstawowymi; albo

2) umieszczony w okstonym przez KomisjEuropejskwykazie wyrobéw maicych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklakggodndci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej; albo

3) oznakowany znakiem budowlanym.

Oznakowanie CE wyrobu budowlanego wprowadzonegoliotu na podstawie niniejszej ustawy, do ktérego
majazastosowanie przepisy wydane na podstawie ustaginiaz30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgécino
(Dz.U. nr 166, poz. 1360; z 2003r.; Dz.U. nr 80 .p6x8; Nr 130 poz. 1188; Nr 170 poz. 1652 i Nr Zief.
2275 oraz z 2004 r. Nr 70 poz. 631) przewidsj takie oznakowanie, wskazuje wyréb budowlany spetnia
wymagania zasadnicze, okiene w tych przepisach.

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlangst fopuszczalne z zastreaiem ust. 2+4, jeli
producent, magcy siedzilgna terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonakmg zgodnéci i wydat, na
swojawytaczmodpowiedzialné¢, krajowadeklaracgzgodndci z PolskaNormawyrobu lub aprobatechniczna.
Ocena zgodnii obejmuje whaciwosci uzytkowe wyrobu budowlanego, odpowiednio do jego pnaezenia,
majace wplyw na spetnienie przez obiekt wymageadstawowych.

Aprobaty techniczne udzielagdia wyrobu budowlanego, dla ktérego nie ustanowiBotskiej Normy wyrobu,
albo wyrobu budowlanego, ktérego wdavosci uzytkowe, odnosze sedo wymagapodstawowych,
rézniasieistotnie od witaciwosci okreslonej w Polskiej Normie wyrobu, offiego mandatem udzielonym przez
Komisjeeuropejskna opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznydd europejskich aprobat
technicznych.

Dopuszczone do jednostkowego zastosowania w olidadowlanym @wvyroby budowlane wykonane wg
indywidualnej dokumentacji technicznej, spgizonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodajo dla
ktérych producent wydatswiadczenieze zapewniono zgodd&bé wyrobu budowlanego z ta dokumentacjaz z
przepisami.

Wyréb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE Iohkzbudowlany, albo posiada deklaracje zgédnmie
moze bymodyfikowany bez utraty waosci dokumentéw dopuszczaych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalg uzyska& aprobat technicziadla takiego wyrobu.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przez Zyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
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Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie t#aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangdzaj
materiatu nie mee by¢ p&zniej zmieniany bez zgody zgniera/Kierownika projektu.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one uyte do robot,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byly dosgpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdwdab zlokalizowane w oflwbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawei zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.7. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatbw mog by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodidoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébéteriatow mog byépobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatdw pod wzglhlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jeeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgta, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robdt. Spgr uzywany do robo6t powinien lyzgodny z
oferaWykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w STWIORB,
PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowamymez Irkyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléiw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawi& lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigujmozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania warunkéw umowy,

zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie
na jakd¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robét zgodnie z zasadami &kreymi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach zyimiera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetni@ wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow rai dnnych parametréw technicznyclrodki transportu nie
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spetniajce tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykena kzdzie
usuwa& na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatldw i wykonywanych rob6t,cdtazgodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
STWIORB, PZJ, projektem organizacji rob6t opracoyan przez Wykonawe oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysod@

wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsungte przez Wykonawgna
wlasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bt¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczerot lub wyznaczenia
wysokaci przez Imzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcyd adpowiedzialnéci za ich
doktadndé.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéot kda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektome STWIORB, a take
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decynjtyhier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagtie na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny BBywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytphniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowrany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jaki. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksié, zamierzony sposéb
wykonywania robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacprojektowa, STWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golma opisujca:

— organizagj wykonania roba4t, w tym terminy i sposéb prowadaewibét,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegolnych elementéw

robot,

- system (sposoéb i procedyproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriurrestego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigrowadzenie badg,

— sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i fenpnzekazywania tych informacji

Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢srodkdw transportu oraz uydzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos@b zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przeyith wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedgmpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja

i sprawdzanie ukdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek

i wykonywania poszczegdlnych elementéw robét,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do
pobierania prébek i badanateriatléw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyinier/Kierownik projektu mége za&ada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalsy.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zatatliwoscia

zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu bad#h czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiagl@ymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. lreynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
\niedochgnicciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedociagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpkrtych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaskeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca gtizie przeprowadzalodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostprzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stesomozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteawv
pismie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wik@ami bada jak
najszybciej, nie pniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalad Wyniki bada&
(kopie) kxda przekazywane tynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcgroducent materialdbw powinien udzietiu
niezlkezdnej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonaweg, poprzez midzy innymi swoje badania,¢tizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robot z
wymaganiami STWIORB na podstawie wynikdw wiasnyctad# kontrolnych jak i wynikdéw
badadostarczonych przez Wykonagvclinzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materiatéw i
prowadzé¢ badania niezaimie od Wykonawcy, na swéj koszt.zéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy gniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy
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ocenie zgodnii materiatdw i rob6t z dokumentacprojektows i STWIORB. Mae rOéwniez zlecic, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych ladeezalenemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dtebwych badé i pobierania prébek poniesione zogtan
przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier more dopyci¢cdo wycia tylko materialy zgodne z wymaganiami ofloeymi w odpowiednich
STWIORB.

Dopuszcza sdo stosowania:

1) Wyroby posiadace znak CE — bez ogranidze

2) Wyroby, ktére nie posiadgnaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyrdb zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniacaPolskaNormaa producent datzyt deklaracjzgodndci z tanormm,

- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnegmicy od jej zapiséw, za to w zgodzie z

uzyskamaprobata technicana producent datzyt deklaragizgodndci z taaprobad,

- posiada znak budowlayiadczcy o zgodnéci z PolslgNormawyrobu albo aprobat

techniczna, a producent zatzyt odpowiednia informagp wyrobie;

b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplsite udzielone mu aprobaty technicznej a producen
zahczyt do wyrobu deklaragzgodndci z taaprobad;

c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazgobdw majcych niewielkie znaczenie dla

zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklaragjodndci

3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrelytworzonego wg indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérej producent wydat specjalé@iadczenie o zgodroi wyrobu z tdokumentagj oraz z
przepisami.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeniywsymagane przez STWIORB, #@a partia dostarczona
do robot lpdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetnidgych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovgazujacym Zamawiajcego

i Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoovikatica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné& za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdska stibowego. Zapisy dtlaczytelne, dokonane trwat
technila, w poradku chronologicznym, bezgpednio jeden pod drugim, bez przerw. &aione do dziennika
budowy protokoty i inne dokumentyettaoznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dai podpisem
Wykonawcy i Ireyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat; przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- dat; uzgodnienia przez kyniera/Kierownika projektu programu zapewnienieogak i harmonograméw robaét,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zarzdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
- dane dotycze sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczre jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada podaniem, kto
je przeprowadzat,
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— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslabprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania;. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego

z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét prze@mdza si w sposob gty w jednostkach przgiych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia

o jakasci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy kdagromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢udostpnione na kadezyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

(5)Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu

0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaounajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostampoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagani do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegicci pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej. J&li STWIORB wigciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, olgtosci beda wyliczone w m3
jako diuga@¢ pomnaona przezéredni przekroj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWBOR

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uetlzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spex wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie uetizenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odngnym wymaganiom STWIORB
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Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzebeda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegr, zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiaviajacym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakdac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie

dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagijprojektova, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czciowego robot
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @rdbrobét dokonuje bynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci

i wartosci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegaedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@émiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd dnia

potwierdzenia przez fyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajaca roboty dokona ich oceny jalcowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robo6t uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych rob6t w poszczegdélnych

17



asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektovs i STWIORB z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezaéstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajc pomniejszom wartags¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokét odbioru

ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekumentéw umowy i ew. uzupetriag lub

zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i e&JP

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIOREZD,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsrzzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupelnigp kyda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupegitych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawiazanych z usugtiem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarows ustalorndla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysotwyevycenionych ryczattowo podstawptatngci jest
wartas¢(kwota) podana przez Wykonagwe danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lwiotia ryczattowa
pozycji kosztorysowej dmizie uwzgédniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania sklade¢ st na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w STWIORBI w dokumentacji prkiewej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

— wartas¢ zwzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportuna
teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawmijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogélnych zawartych w

obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zymierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz statgczeniem kopii projektu tgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,
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(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikOw, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@® U. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjictz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrangowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz. 902),

5. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchgawym (j.t. Dz. U. z 2005 nr 108, poz. 908; z
pézniejszymi zmianami)

6. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 z sprawie szczegétowego zakresu i formy
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakrewdtr budowlanych stwarzgjych zagraenie
bezpieczastwa i zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151, poz. 1256).

7.Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach ldaych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

8.Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad@02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upoivaonych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

ROZDZIAL 2 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH ORAZ

SPORZADZENIE INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \FDRB) @1 wymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktévysokaciowych oraz sporglizeniem
inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wszystkim
czynnagciami majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tragypgowej oraz poflzenia
obiektowirvynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej
wybudowaniu.

W zakres robot wchodz

— wyznaczenie sytuacyjne i wysckimwe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysé&owych
(reperéwroboczych dowzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizoveami

— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly orazn@dzania uszkodzonych punktéw,

— wyznaczenie roboczego pikietetrasy poza grarmiaobdét,

— przeniesienie punktow istnigej osnowy geodezyjnej poza graniob4t ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich ziesteielami nieruchomézi,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzoaniventaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysadaowych — zatégenie poziomej i wysokieziowej geodezyjnejosnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.3.2. Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trgsynkty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy
punkttrasy.

1.3.3. Reper - zasadniczy element znaku wysokovego lub samodzielny znak wysgkmwy,
ktéregowysokéc jest wyznaczona.

1.3.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu untesay w punktach osnowy geodezyjnej.
1.3.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziowysokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
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wytyczenia elementdw projektu w terenie oraz gegjpheg obstugi budowy.

1.3.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawegipudowanej drogi i sposgizenie zwizanejz
nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.3.7. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normamii z
definicjami podanymi w STWIORB ,Wymagania ogoInekt[.2.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Og6lne wymagania dotygze materiatdw podano w STWIORB ,Wymagania ogolnt'2

2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe diigjokoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy
powinny migsrednic 0,15 + 0,20 m i diug& 1,5 + 1,7 m.Do stabilizacji pozostatych punktévieng stosowa
paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 mi diugoi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w isinoej
nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mmi dtugéci 0,04 + 0,05 m.

,»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granigpasa robo6t, naly stosowd pale drewniane
srednicy 0,15 + 0,20 m i dlugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Irzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowé materialy zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazaie mazliwo$cia
korzystania ze spetu dostosowanego do prztgj metody robét, jak:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,

— ew. odbiorniki GPS, zapewnige uzyskanie wymaganych doktadaiopomiarow.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogoind™4.
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych sma przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ,\Vdgemia ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj

1. roboty przygotowawcze,

2. odtworzenie trasy i punktéw wysalcbowych,

3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych poamin

— zapoznésig z zakresem opracowania,

— przeprowadZiz Zamawiaicym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapoznasie z dokumentagj projektova,

— zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatobszarze objym budows drogi,
— zapoznésig z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadZi wywiad szczegO6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokéciowych

5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych
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Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboawujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiagjcego dane zawiergje lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W opaccimateriaty dostarczone przez Zamawéapgo,
Wykonawca powinien przeprowadebliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegdtowego wytyczenia
rob6t. Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktdach wykrytych

w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperdoboczych. Bddy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie
réznia sieod rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinn@ mieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na kosztZamawiaggo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadkuatiai Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzoy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpiriez
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagze czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane
przez Zamawiajcego zostan zniszczone przez Wykonagdviadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzertiéat, to zostamone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dwigtowej realizacji rob6t nalado obowizkdw
Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych asasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pomy by¢zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmaldowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracz& 500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdituosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wyn®8i00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérsigowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej

i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwpegy robocze naly zataryéw postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw staych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, w sposéb zaakceptowany przeyrliera.

Rzedne reperdw roboczych najeokreslac z taka dokladndcia, abysredni bkd niwelacji po

wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdéjra w nawikzaniu do reperéw matwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogdne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektovs oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngawvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci

zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cra gdbzostatych drég. Rdne
niweletypunktéw osi trasy nalg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonychw dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapi

je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiezsagch poza gramicrobot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na

powierzchni terenu (okétenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggjojektova oraz w miejscach
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wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. Do wyznaczania kradzi nasypdéw i wykopéw nahy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztalttowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegié ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektovs.

5.4.5. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczotkéw i filarow
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej

osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie nadg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyja nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podzrate

na;

1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentagj techniczi przeznaczomndla Zamawiajcego,

3) dokumentagjtechniczr przeznaczandla grodka dokumentaciji geodezyjnej i kartograficzne;.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgphcie 3 oraz forgdokumentow naley

uzgodné z csrodkiem dokumentacji. Zamawigy poda w STWIORB, czy dokumentadg nalery okaza
Zamawiajcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.5.1. Zebranie materiatow i informaciji

Wykonawca powinien zapozéaig z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje dotyeze
ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykoraysh.

Pomiary powykonawcze powinny ®ypoprzedzone uzyskaniem zZrodk6éw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pddeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomeji
wysokaciowe]) oraz o0 mapie zasadniczej i katastralne;j.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondmezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomt o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacjiaaglustali:

— klasy i doktadnéci istniepcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje uktadow wspokdnych i poziomow odniesienia,

— zakres i sposéb aktualizacji dokumentoéw bazowymtajdujcych sé w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykon&: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksimidpce]

osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczmggjo punktdow oraz aktualizacppiséw topograficznych,
zbadanie wizur poradzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,emse rozeznanie odsioie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomejkKlasy oraz osnowy pomiarowej. Neghie naley
pomierzy wznowiory lub zal@zona osnowe, a nastpnie wykon&pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z
instrukcp G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $te dodatkovy
obejmujca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilomdtiay, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z kdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i
pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkambramami oraz z podziatem na trwate i nietrwateyyo
studnie z ichsrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 ne drme elementy wedlug wymaga
Zamawiajcego. Prace obliczeniowe naye wykona& przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie
pomierzonej tréci na mag zasadnicz oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczm (kartowaniem i
kresleniem ecznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiigggo naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim

akapicie niniejszego punktw, $am technily z jaky zostata wykonana mapa (numerygaveglednie

analogow). Dokumentagj geodezyjn i kartograficzia nalezy skompletowézgodnie z przepisami instrukcji 0-3
[4], z podziatem na: akta p@powania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeattegghnicziaprzeznaczom
dla Zamawiajcego i dokumentag¢j technicza przeznaczon dla arodka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej. Sposob skompletowania i ferapkumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z
osrodkiem oraz ustaliczy & dokumentagj nalezy okaz& Zamawiajcemu do wgidu.
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5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiagcego

Jeli Zamawiajcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowé dla Zamawiajcego nasipujace
materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkarescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspotednych punktow osnowy oraz wykazy wspéhtmych punktéw granicznych
w postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotow przekazania znakow geodezyjrpeth ochron,

— kopie opis6w topograficznych,

— kopie szkicow polowych,

— nasnik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych map zfdi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaygego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdgci prac pomiarowych powinna obejmotva

— wewrgtrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwosé¢sledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@koraz usuwania nieprawidtowe mogicych mie
wptyw na kolejne etapy robét,

— kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera),

— przestrzeganie ogolnych zasad prac &&ngch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], agnie
Zz wymaganiami podanymi w punkcie 5,

— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wewtrenej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzt wedtug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcié.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB ,Wyameg ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonaje sk jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB ,Wyarag ogélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbiér robét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgit@chnicznej przeznaczone;j
dla Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB ,Wymagania ogélne” pkt9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnyclerizdw,

- koszt zapewnienia nieztinych czynnikow produkciji,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ositraainktéw wysokeéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie zjazdoéw i uzgodnienie ich z dgtaielami nieruchomgri,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmgtyczeniem dodatkowych przekrojow,
—wyznaczenie punktow roboczego pikiatarasy,

—ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

—zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochraoh przed zniszczeniem i oznakowanie utatagej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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—prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug
wymagadokumentacji technicznej,
—koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa STWIORB obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesp@zekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

—prace towarzysice, ktore g niezkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaneod6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne

1. Wymagania ogolne

10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezykagtograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpijszymi
Zmianami)

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtownegaddu Geodezji i Kartografii]:

. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykarye prac geodezyjnych.

4. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowdolkumentaciji geodezyjnej i kartograficznej

5. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa gegdaz

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna

7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugagtycji
8
9
1

w

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjag$okaciowe
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne
0. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

ROZDZIAL 3 — ROBOTY ROZBIORKOWE

ROZBIORKA BUDOWLI IN ZYNIERYJNYCH

WYWIEZIENIE GRUZU | ZtOMU

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacgihtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i

odbioru rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég oraz ogrodze

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest udmntem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i

realizacji zamowienia.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z rozbiork

— warstw nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumycim z brukowca, z betonu, z betonowej kostki
bukowej,

— podbudowy betonowej,

— umocnienie skarp z ptytzarowych.

— przepustu betonowe

— przepusty PE,

— chodnikéw z ptyt betonowych, z betonowej kostkikowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoélne” pkd.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdav SST ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow drég, przepustow peo by wykorzystany spra
podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

— spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody ezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe obejmagjusunicie z terenu budowy wszystkich elementow wymienany pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacprojektowy lub wskazanych przeziygniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier maze
polect Wykonawcy sporgzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw#é mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w dokumentacii lub
przez Irkyniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdnych
uszkodzé. Wykonawca powinien przewié je na miejsce wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw drG@grodzé znajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w SST
.Roboty ziemne”. )

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldgiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypemiigiego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrodize
przepustow powinno spehdi@dpowiednie wymagania oklene w SST ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwazanych z rozbidrkelementéw drég i ogrodzgest:

- dla nawierzchni i chodnika - ifmetr kwadratowy),

— dla kraweznika, obrzea, ogrodza - m (metr),

— dla znakéw drogowych, wiat - szt. (sztuka),

- taw podkravgznikowych — ni (metr szécienny).
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejzycia, z ulgeniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbiérki krawznikow wraz z tavg podkraveznikows i obrzezy:

— odkopanie krawznikdw, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki chodnikéw:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatdw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbi@rkcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbhiérki,

— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiérki ogrodze

— demonta elementéw ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvicelu ponownego jegazycia, z ut@eniem w stosy
na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki znakéw drogowych i wiaty autobuspw

— demonta tablic znakdéw drogowych ze stupkéw,

— demonta wiaty autobusowe;j,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbhiérki,
uporzidkowanie terenu rozbiérki;

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.

ROZDZIAL 4 - ODWODNIENIE

PRZEPUST Z RUR KARBOWANYCH Z TWORZYW SZTUCZNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
budowlanych przepustu z rur polietylenowych spiekarbowanych pod korardrogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokunpepétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigac
robot na drogach.
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1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i

odbiorem przepustu rurowego z polietylenu wysokigstosci (HDPE), z rur spiralnie karbowanych,

budowanego pod korardrogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkej obudowy konstrukcyjnej, shacy do przeptywu

matych ciekdw wodnych pod nasypem korpusu drogovigigstuzacy do ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylevwsokiej g:stasci, charakteryzujca s¢ dobi

odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyclapograniczomodporndcia na benzya.

1.4.4.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdnycprzepust rurowy z polietylenu HDPE, ktorego
zewrgtrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w fornsigiralnego karbu o wielkoi i skoku zwoju
dostosowanego daednicy rury.

1.4.5.Zkaczka do rur — element shcy do pokczenia dwdch odcinkéw rur, przy mosteprzepustu.

1.4.6.Element zaciskowy — opaska zaciskowaduiba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwdch odcinkéw rur.

1.4.7. Pozostate oki&denia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wymagania dotyce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Wymagania dotycice materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padey SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektove, i aprobag techniczi

Materiaty do wykonania robdt powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej araaprobat

techniczma IBDIM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraamenty 4czace rury, jak ziczki, paski zaciskowe lub
sruby, odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowicy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgozirdokumenta@j projektowa, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospéitka) odpovydada wymaganiom PN-EN 13242:2004, o
uziarnieniu 0+20 mm lub 0+31,5 mm,

— ew. fawa betonowa pod przepust lub jegesézzgodna z dokumentacprojektova, np. z betonu C 8/10
(B10) wg PN-EN 206-1:2003,

— podsypka cementowo - piaskowa 1:4

— materiat do wykonania umocnienia skarp na wloeiglotu, zgodny z dokumentacprojektows, tj. z:

a) brukowca,

2.2.3.Skladowanie materiatow

Rury polietylenowe oraz z¢zki i paski zaciskowe natg przechowywa tak, aby nie ulegly mechanicznemu

uszkodzeniu.

Podilae, na ktérym skiaduje esirury, musi by¢ réwne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach na calej

dtugdsci rury. Rury mana sktadowé warstwowo do wysokii max 3,2 m. Rury uktadane swobodnie zaleea si

uktad& warstwami prostopadiymi wzglem siebie. Uktadanie moa wykonywa& z podpérkami drewnianymi
lub metalowymi zapobiegaymi przemieszczaniu rur. Ksztatt podpérek musi taki, aby nie wysfpowat zbyt
dwzy nacisk na sgsiednie warstwy rur, magy spowodowaé ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym
powietrzu nie powinien przekracza lat.

Sktadowanie innych materiatléw powinno odpowiadgmaganiom norm i SST wymienionych w punkcie 2.2.2

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnet’ $k

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zat@sici od potrzeb, powinien wykaZaie mozliwoscia korzystania
ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robét, jak np.:

— koparky chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemrniai tyzki 0,4 n,

— ubijakiem spalinowym, pigtwibracyjm, walcem lub innym spetem zagszczajcym,

— sprztem transportowym,
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— sprztem do rozladunku rur, jak lekkim sgtem dwigowym, wdézkami widlowymi (roztadunek me te
by¢ wykonywany gcznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezwrac& uwag;, zeby nie uszkodzikarbdw, np. przez zbyt energiczne

wyciaganie rur, co powoduje tarcie karbow o paaito

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach

producentow lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty ta przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach

zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nihnynateriatami i nadmiernym

zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢é rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej obsiebie i zabezpieczy przed

mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu. Nie najedopusci¢, aby wecej niz 1 m rury wystawalo poza

obryssrodka transportowego.

Mieszank betonowa mazna przewoz mieszalnikami samochodowymi, z czasem transpdeudiwzszym ni

90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 may p120°C i 30 min przy +30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.0@nwgania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robét powiniendzgodny z dokumentagprojektove i SST.

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu robot obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie wykopéw, np. pod tawub w korpusie istniggcej drogi,

3. wykonanie fundamentu (fawy) pod rury, np. z miegz&nuszywa naturalnego (pospotki), ew. z betond po
przepustem lub jego eia,

4. ulozenie rury na fawie w jednym odcinku lub w odcinkaatymagajcych pokczenia kolejnych dwadch rur
Ztaczka,

5. wykonanie zasypki przepustu,

6. umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,

7. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej lub wskalreyniera:

— ustali lokalizacg robét,

— ew. ustak dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz usaldanych wysokiiowych,

— usumny¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetyg, ogrodze itd.,

— ew. odwodnd teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem,

— ew. dokona przetaenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustg, asobnej dokumentacji
projektowe;j.

Zaleca si korzystanie z ustate SST D-01.00.00 w zakresie niedmym do wykonania robot

przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw powinno ldyzgodne z dokumentacjprojektova. Dobér sprztu i metody wykonania

nalezy dostosowa do rodzajow gruntu, objosci robdt i odlegiéci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiatlavymaganiom okrdonym w SST D-02.00.00.

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadraia co najmniej £ 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku uktadania przepustu begednio na gruncie (np. piaszczystym), ksztalt pzaltpowinien by

wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jeli grunt podiza wymaga roztzenia nacisku, to rury przepustu powinnyébyktadane na zagzczonej

warstwie podsypki (fawie) o gruba ustalonej w dokumentacji projektowej, z miesaaarkiszywa naturalnego

0 uziarnieniu np. 0+20 mm, bez zanieczysaca® przypadku wykonywania robét w zimie, gdy dnokegu

jest przemarzgte, zaleca siutozy¢ podsypk w sposob przedstawiony na rysunku 6.

Podsypk nalezy zagci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gorna jej warstwaub@ci rownej wysokéci karbu

powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zaggbic.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje pod przepustawg betonovy na catej dtugéci lub na czsci (np.

pod wlotem i wylotem), to powinna byvykonana z betonu C 20/25.
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5.6. Utazenie rur przepustu na tawie
Utozenia rury na tawie naky dokon& po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi przsu.
Zaleca s} uktad& rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhégp wynikajaca
z asortymentu produkcji i nibwosci transportowych. W innych przypadkach, przepustany z dwdéch lub
wigkszej liczby rur powinien miepofaczenia ziczkami poszczegdblinych odcinkdw rur.
taczenie dwoch odcinkdw rur polega na:
— ufozeniu na tawie zczki,
— potozeniu na ziczce dwoch asiednich kaécow rur,
— zamknkciu zfczki,
— zatweniu w zhczce paskow lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.
Dhugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejsisupowinna by mniejsza od 1 m.
W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkédw rur poza taw nalery
sprawdzé skuteczné¢ polaczen miedzy rurami.
Rure przepustu po uf@niu naley ustabilizowaé w taki sposéb, aby nie zmienita swojego pelda w czasie
zasypywania przepustu. Iioa dokoné tego podsypkwspierajca.
Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykona przed montzem przepustu lub tena budowie
po wykonaniu nasypu.
5.7. Zasypka przepustu
Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garikrawedz przepustu powinna ywykonana
mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0+31,5 mm o Kklasiejednorodnéci D5 lub piaskiem
gruboziarnistym.
Zasypka powinna kiywykonywana:
réwnomiernie i rownoczgie z obu stron przepustu,
— warstwami o grub&i maksimum 30 cm, zagzczonymi do wskaika zagszczenia> 0,95 w strefie
bezpdredniej przy rurze * 0,98 w pozostatej strefie,
— ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczdaigego wypychania lub
przemieszczania poziomego,
— ze zwréceniem uwagi, abyyednica ziaren kruszywa, uktadanego bé&epdnio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.
Jesli grubos¢é naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m,tyoncateriat zasypowy powinien odpowiada
wymaganiom okrdonym dla zasypki grubci 30 cm. Pozostatczes¢ nasypu ména wykong z materiatow
okreslonych w SST D-02.00.00.
SzczegOlnie starannie najewykona podsypk wspierajca przepust, umieszczerw obszarze ograniczonym
¢wiartka kota nad taw. Material na podsypkwspierajca powinien odpowiadawymaganiom mieszanki z
kruszywa 0+20 mm dla tawy.
5.8. Umocnienie skarp przy wlocie przepustu
5.8.1.Rodzaje umocnieskarp
Umocnienie skarp przy wlocie przepustu powinno adpda® ustaleniom dokumentacji projektowe;j.
Umocnienie skarp natg wykona z brukowca.
5.8.2.Umocnienie skarpy brukowcem
Podtaze pod brukowiec naky przygotowag zgodnie z PN-S-02205:1998. Podkiad pod brukowiamnaowi
warstwa kruszywa o gruboi od 10 cm do 15 cm. Podkiad z grubszego kruszyalery uktad& ,pod sznur”,
natomiast z drobniejszego kruszywa,adago st wyrownywa przeciaganiem faty, ,pod taf. Po utazeniu
podktadu naley go lekko uklepé, ale nie ubija.
Przy umocnieniu rowéw na warstwie podkladu z krugszymana ulay¢é warstwe zaprawy cementowo-
piaskowej w stosunku 1:4 i grufm od 3 cm do 5 cm.
Brukowiec naley uktada na przygotowanym podktadzie. Brukowiec uktada .giod sznur” nacignicty na
palikach na wysoki& od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powienzcblktadanie brukowca natg
rozpocaé¢ od linii obwodu umocnienia i uky¢ brukowce najwiksze. Brukowiec naly uktada tak, aby
szczeliny mgdzy sisiednimi warstwami mijaty sii nie przekraczaty 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt
skierowany w podktad.
Po utazeniu brukowca szczeliny nale wypetnic kruszywem i powierzchaiubi¢ do osigniecia wymaganego
poziomu. W przypadku uktadania brukowca na podk&adzkruszywa i mchu, szczeliny najedoktadanie
wypetnic mchem, a nagpnie kruszywem i powierzchgiubi¢ do osiagnigcia wymaganego poziomu.
W przypadku uktadania brukowca na zaprawie cememtpiaskowej rozieonej na podktadzie z kruszywa,
szczeliny nalgy wypeini zapraw cementowo-piaskoav 0 stosunku 1:2. W okresie agiania zaprawy
cementowo-piaskowej powierzcknbruku naley ostont matami lub warstw piasku i utrzymywé w stanie
wilgotnym przez co najmniej 7 dni.
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5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektowa i SST. Do robét wykaczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyejh warunkéw terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

— niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitmoosci,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszceza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodon deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykong& wlasne badania wdaiwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robdtredéne w
pkcie 2,

— sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie robot €gtotliwas¢ Wartdsci dopuszczalne
bada
1 | Lokalizacja i zgodn& granic terenu lraz Wg pktu 5 i dokumentacj
robét z dokumentagjprojektovg projektowej
2 | Wykonanie wykopow Bigco Wg pktu 5
3 | Wykonanie fundamentu (tawy) Biezaco Wg pktu 5
przepustu
4 | Utozenie rur przepustu na tawie Bigo Wg pktu 5
5 | Zasypka przepustu Bigco Wg pktu 5
6 | Umocnienie skarp przy wlocie|i Biezaco Wg pktu 5
wylocie przepustu
7 | Wykonanie robét wykficzeniowych| Ocena cigta Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,V&@gania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Velgania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

— wykonanie wykopu,

— wykonanie fawy fundamentowej.

Odbiér tych robét powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiigaogdlne” oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ustalenia dotycxe podstawy platdoi podano wSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,
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— przygotowanie podia,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie przepustu z wykopem, fawutozeniem rur, zasypk umocnieniem skarp wediug wymaga
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okilenych niniejsa SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyske, ktore s niezlydne do wykonania robét podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
D-02.00.00 Roboty ziemne

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do nieawanych i zwazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
PN-EN 206-1:2003 Beton — €& 1. Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni

ROZDZIAt 5 - PODBUDOWY

WARSTWA WYROWNAWCZA Z KRUSZYWA Lt AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacihtécznej (SST) & wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robdt wymienionych w pkt 1.1PM3S-
06102 [1] i obejmyj ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegoham@cznie”.

1.3. Okredlenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego nmécirde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsiwmaosng nawierzchni drogowe;.

Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogoéine” k4.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda SST

» Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taménstabilizowanych mechanicznie powinnoéby
kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszeniawca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarnzwiru wigkszych od 8mm. Kruszywo powinno dyednorodne bez zanieczyszfizebcych i bez
domieszek gliny. Materialy stosowane do wykonan@ludow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinny odpowiada [1] , PN-EN 13242 [2] , PN-EN 13285 [3] i WT-4 2D [4] .
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w [1] , [2] , [3}]i[. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2. Wiciwosci kruszywa
Wiasciwosci kruszywa powinny spetndawymagania okrdone w [1] ,[2] ,[3] i [4] . Kruszywo powinno hky
jednorodne, bez zanieczyszazghcych i bez domieszek gliny. Zaleca atycie kruszywa o jasnej barwie.
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2.3.5. Woda

Woda stosowana do zraszania mieszanki kruszywanpay przydatna na cele budowlane . Nglstosowa
przy zagszczaniu nawierzchni kda czyst wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw otwarty oraz
wode studzienn i wodochgowa. Nie naley stosowdé wody z widocznymi zanieczyszczeniami, §mieciami,
roslinnoscia wodra , odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

Wymagania dotyce sprztu podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 3.

Sprzt nie zkedny do wykonania warstwy podbudowy jest wymienion$ST D-04.04.01

.,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegohanicznie” pkt 3

4. TRANSPORT

Wymagania dotyeze transportu podano w SST ,, Wymagania ogoélne4pkt
Transport nie z&dny w trakcie wykonania warstwy podbudowy jest vigmiony w SST D-04.04.01
,Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegolranicznie” pkt 4 .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Przygotowanie podtaa
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i przygotowaniem podia” .

5.2 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank z kruszywa natey wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w : SST D-00.0QW@magania
ogolne” pkt 5.3. oraz [2] , [3] . ke dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem,
wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub pzsyy 0%, szczegbtowe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okréa PN-S-06102 [1].

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycace rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST , Wymagania ogopid” 5.4.
Whbudowywanie i zagszczanie mieszanki nale prowadzt zgodnie z wymaganiami SST-D-04.04.01 ,
Podbudowa z kruszywa naturalnego stab. mechari¢pkt 5.4 .

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST ,Wymagania ogéine” pkt 5.6.
Utrzymanie i zagszczanie mieszanki nale prowadzé zgodnie z wymaganiami SST-D-04.04.01 ,, Podbudowa
z kruszywa naturalnego stab. mechanicznie ” gkt 5

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 6. Kol jakaosci rob6t naley
prowadz¢ zgodnie z wymaganiami SST-D-04.04.01 , Podbudow&ruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie " pkt 6.1 .

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
~Wymagania ogodlne” pkt 6.2. , ponadto badanie prpexystpieniem do robét naky prowadzé zgodnie z
wymaganiami SST-D-04.04.01 ,, Podbudowa z kruszyveduralnego stabilizowanego mechanicznie ” pi& 6

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w SSWVymagania ogdlne”
pkt 6.3., ponadto badanie w czasie robét nalprowadzé zgodnie z wymaganiami SST-D-04.04.01 ,,
Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegzhanicznie ” pkt 6 .3

6.3.1 Zagszczenie i nénosé podbudowy

a) Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osiagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia
nie mniejszego od 1,00 wedlug BN-77/8931-12 [7]. phzypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemaliwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontrokag:szczenia naley oprze& na metodzie
badawczej zaakceptowane]j przezyimera lub Inspektora Nadzoru . ioto by:

- pomiar metod obcihzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [11] nie rzadziepmaz na 5000 m2 . Zagzczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie ngleizna za prawidiowe, gdy stosunek wtdérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest niekazy od 2,0 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Es

Ei < 20
- CBR na miejscu budowy zgodny z PN-EN 13286-47.[Z8g:szczenie podbudowy stabilizowanej
mechanicznie naly uzna za prawidtowe, gdy parametry uzyskane na budowiéwnoznaczne
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poréwnywalnym parametrom uzyskanym w laboratoridPnbki do bad@petnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w sposéb losowy w obecfm Inspektora Nadzoru zgodnie z [6].

b)Nosnos¢ podbudowy naley oprz€ na metodzie badawczej zaakceptowanej przeyniera lub Inspektora
Nadzoru . Mae to by:

- pomiar metod obchzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [11] . Oldlajac wartG¢ pierwotnego modutu
odksztatcenia Eloraz wagtowtornego modutu E2 zgodnie z tabdl

- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [12] zgodnie z tabél

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut
z kruszywa| Wskaznik Maksymalne ugicie odksztat-cenia mierzony
o] zag;szczenig sprezyste pod kotem, mm piyta o §rednicy 30 cm,
wskazniku Is nie MPa
Wpes Nie | mniejszy ni
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obchzenia B
obcizenia B
120 1.03 1,10 1,20 100 180

- wskaznik naénosci CBR in situ wg PN-EN 13286-47 [10] oraz wghik zagszczenia wg BN-77/8931- [7]
powinien by zgodny z podanym w tablicy 5,
Tablica 5. Cechy podbudowy

Wskaznik nosnoséi CBR Wskaznik zag;szczeniad nie
, Whes Ni€ mniejszy ni , % mniejszy nk
120 1.03

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST , Wymagania mejopkt 6., ponadto wymagania
dotyczice cech geometrycznych zawarteve pkt 6.4 SST-D-04.04.01 , Podbudowa z kruszywaturalnego
stabilizowanego mechanicznie ”

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST ,Wymagania ogolne” pkt
6.5 oraz w pkt 6.5 SST-D-04.04.01 ,, Podbudowa uskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie ”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagagoine” pkt 7
oraz w pkt 7.1 SST-D-04.04.01 ,, Podbudowa z kruszynaturalnego stabilizowanego mechanicznie ”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST ,Wymamagolne” pkt 8 , oraz w pkt 8 SST-D-04.04.01 ,,
Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegehanicznie ”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST ,Wymagania ogoélne” pkt 9 oraz kv$1 SST-
D-04.04.01 , Podbudowa z kruszywa naturalnegbil&tawanego mechanicznie ”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b) oznakowanie robdét,
c) sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
d) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
e) dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
f) rozlozenie mieszanki,
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g) zagszczenie roztzonej mieszanki,
h) przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
i) utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
[1]. PN-S-06102 Drogi samochodowe — Podbudowy s&yw stabilizowanych mechanicznie.
[2]. PN-EN 13242 : Kruszywa do niezyganych i zwazanych hydraulicznie materialtdbw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym .
[3]. PN-EN 13285:2004 : Mieszanki niezwane .
[4].WT-4 2010 : Wytyczne techniczne dotyce mieszanek niezazanych do drég krajowych.
IBDiM 2010 r.
[5]. PN-B-04481 Badanie prébek gruntu .Grunty dowtine .
[6].PN-EN 13286-1:2005Mieszanki niezygane i zwizane spoiwem hydraulicznym. &2 1: Laboratoryjne
metody oznaczania referencyjnegstpici i wilgotnosci. Wprowadzenie, wymagania ogolne i pobieranie
prébek
[7]. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.
[8]. PN-EN 13286-2:2007 Mieszanki niezwane i zwizane spoiwem hydraulicznym. ¢ 2: Metody
okreslania g;stasci w odniesieniu do zawarol wody. Zagszczanie metagdProctora .
[9]. PN-EN 13286-3:2005 Mieszanki niezwane i zwazane spoiwem hydraulicznym. &% 3: Laboratoryjna
metoda oznaczania referencyjnes@sci i wilgotnosci. Zageszczanie wibracyjne z kontepparametréw.
[10]. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczaniedutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeaizenie piyt, .
[11]. PN-EN 13286-47:2007 Mieszanki niezwéne i zwazane spoiwem hydraulicznym — &z 47: Metoda
badania do ok&enia kalifornijskiego wskanika nanosci, natychmiastowego wskaika nanosci i
pecznienia liniowego.
[12] BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargagiodatnych ugiciomierzem belkowym .

OCZYSZCZENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotycce

wykonania i odbioru rob6t zwzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjmych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanaskiuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robét .

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z oczyszczeniem i

skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagoiem nastonej warstwy nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami

podanymi w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST ,Wymagania

ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnias

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [6], PN-EN 13808][3].

— uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [1];

- w wypadku stosowania emulsji asfaltowej do skrojpigmodiaza z warstwy niezwizanej lub zwizanej
hydraulicznie nalgy uzy¢ rodzaj wolnorozpadowy, a do skropienia padi@awierajcego cement natg
uzy¢ rodzaj o pH wikszym ni 4.

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
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kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-194PN-EN 13808[3].

uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C®&5[1],

asfalty drogowe 160/220, 250/330 wg PN-EN-125914a zgod Inzyniera.

emulsji asfaltowych modyfikowanych. Zaleca #mulsg asfaltows C 60 BP 1-S do drég o kategorii
ruchuKR3-6 oraz C 40 BF 1-S do drog o kategoriht¢R1-2

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podan@/T EmA-1994 [6] , PN-EN 13808[3]. Wymagania dla
asfaltéw drogowych podano w PN-EN-12591 [2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zaycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy 160/220, 250/330 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.
2.5. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypogaenych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcz@ reiagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkdwijggodano
dla zbiornikéw stalowych. Emulsjmozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie haktosowd zbiornika walcowego leicego, ze wzgdu
na tworzenie si na duej powierzchni cieczy .kaucha’ asfaltowego zatyk@jego péniej przewody. Przy
przechowywaniu emulsji asfaltowej nayeprzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przysgpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk si mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych ,zalecawiycie uradzer dwu-szczotkowych .
Pierwsza ze szczotek powinnachbyykonana z twardych elementéw czysgozxeh i stizy¢ do zdrapywania
oraz usuwania zanieczyszézgrzylegajcych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posi@daickkie elementy czyszaze i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie
szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
— zbiornikow z wod,
— szczotek¢cznych.
3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni najeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadwyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,
- cinienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozagej lepiszcze,
- prdkaosci poruszania giskrapiarki,
- wysokdci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby bylo miwe zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewéniozkiadanie lepiszcza z tolerasnej 10% od iléci zatazone.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w SST ,Wymagania ogoélne™4pkt

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyoid dosfpem wody.
Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiemgze nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i niectla powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny kyrzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej nz 1 nT, a kaida przegroda powinna ndiavykroje w dnie umaliwiajace przeptyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaceodo transportu lub skliadowania emulsji powinny by
czyste i nie powinny zawie¢aesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST ,Wjani& ogdine” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usimiluznego materiatu, brudu, bfota i kurzu przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody @éuieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywa¢ szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowbanyezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna hyoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnachyczyszczona. 2eli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to
skropienie lepiszczem me nasipi¢ dopiero po wyschaciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy
ktérych nawierzchnia mi@ by wilgotna. Skropienie warstwy me rozpoczc sie po akceptaciji przez myniera
jej oczyszczenia. Warstwa nawierzchni powinng Iskrapiana lepiszczem przyzyeiu skrapiarek, a w
miejscach trudno daginych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny ¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatufj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy 160/220 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy 250/330 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibgé pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \&ylwca powinien zabezpie&zgkropiorn
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezigdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadprobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedlkania wymagane;j iléci lepiszcza w zaleosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyparta na atestach producenta z tyemWykonawca powinien kontrolowalla
kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wilasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [6] ,
PN-EN 13808[3].
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [4]
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6.3.2. Sprawdzenie jednorodsm skropienia i zdycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej pvacowaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa” [5].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,Wymiagagolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m’ (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymizgag6ine” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami lkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platréoi podano w SST D-00.00.00,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 r oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— mechaniczne oczyszczeniezKaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wod lub uzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardnialych zanieczys#cze

Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do nawierzchni drogowych
2. PN-EN-12591 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Zasady klasyfikakfitionowych emuls;ji
asfaltowych
4. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow

10.2. Inne dokumenty

5. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. ZaleconeepréDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.

6. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltesve EmA-94. IBDIM - 1994 r.

ROZDZIAL 6 — NAWIERZCHNIE

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.

WARSTWA WI AZACA | SCIERALNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrnejwmagania dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgganych
z wykonaniem warstwy wracej i cieralnej z betonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktrpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijia
robot.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i
odbiorem warstwy waizacej i scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1] [4WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2008 [65] z mieszanki mineralno-asfalfowestarczonej od producenta. W przypadku produkcji
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mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawdla potrzeb budowy, Wykonawca zobawany jest
prowadzé Zaktadows kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 7.4.1.5.

Warstwe wiazaca z betonu asfaltowego miea wykonywa dla drég kategorii ruchu od KR1 do KR6 (oiemie
kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.8). Stosowaneszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w
tablicach 1ai 1b.

Tablica 1a. Stosowane mieszanki do warstwyzdge]

Kategoria . . .
uehu Mieszanki o wymiarze B, mm
KR 1-2 AC11W?, AC16W
KR 3-4 AC16W, AC22W

Y'Podziat ze wzgidu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.
2 Dopuszcza siAC11 do warstwy wyréwnawczej do kategorii ruchu3<RKR6

Tablica 1b. Stosowane mieszanki

Kategoria Mieszanki o wymiarze B, mm
ruchu
KR 1-2 ACS5S, ACS8S, AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S

U'podziat ze wzgldu na wymiar najwakszego kruszywa w mieszance.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladep st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i
rozktadania obaizen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2.Warstwa wizaca — warstwa nawierzchni aizy warstwy $cieralma a podbudow.

1.4.3.Warstwascieralna — goérna warstwa nawierzchadica w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdow.
1.4.4.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.5. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — olemie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyniajace &
mieszank ze zbioru mieszanek tego samego typu ze gizgha najwgkszy wymiar kruszywa, np. wymiar 11
lub 6.

1.4.6. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa ktérej kruszywo o uziarnieniu aggtym lub
nieciaglym tworzy struktug wzajemnie klinujca sig.

1.4.7. Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wgoay w procentach masy ziaren przechmyzh przez
okreslony zestaw sit.

1.4.8.Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN)
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podgth i pétsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.9.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
1.4.10.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.11.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes R mm, ktérego waksza cgs$¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.

1.4.12 Pyt — kruszywo z ziaren przechaegdych przez sito 0,063 mm.

1.4.13.Wypetniacz — kruszywo, ktérego gkisza czs$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz mirgza
— kruszywo, ktore sktadaesiz wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodor&tiewapnia. Wypetniacz
dodany — wypetniacz pochodzenia mineralnego, wygkod/any oddzielnie).

1.4.14. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej kyator nadaje dodatnie tadunki astkom
zdyspergowanego asfaltu.

1.4.15.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST ,Wymagania og6ine” k.

1.4.16.Symbole i skréty dodatkowe

ACW - beton asfaltowy do warstwy y#acej i wyrGwnawczej

PMB - polimeroasfalt,

D - gérny wymiar sita (przy okéaniu wielkasci ziaren kruszywa),

d - dolny wymiar sita (przy okéaniu wielkdsci ziaren kruszyway),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wigciwos¢  uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined;
producent mge jej nie okrélac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; predu mae dostarczy

odpowiednie informacje, jednak nie jest do tegoaxabzany),
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MOP - miejsce obstugi podiaych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wymagania dotycgce robot podano w SST ,Wymagania ogolne” [1] pkt. 1
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Wymagania dotycxe materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe
Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27]. Rodzaje stamwych lepiszcz asfaltowych podano w
tablicach 2a i 2b. Oprécz lepiszcz wymienionych ablicy 2 mana stosowa inne lepiszcza nienormowe
wedtug aprobat technicznych.
Tablica 2a. Zalecane lepiszcza asfaltowe do waretiwzacej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1-KR2 | AC11W, AC16W 50/70 )
KR3 - KR4 | AC16W, AC22W 35/50, 50/70 PMB 25/55-60
KR5 - KR6 | AC16W, AC22W 35/50 PMB 25/55-60

Tablica 2b. Zalecane lepiszcza asfaltowego dotwgr&ieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1-KR2 | AC5S, AC8S,| 50/70°, 70/100 PMB 45/80-55,
AC11S PMB 45/80-65
KR3 - KR4 | ACS8S, AC11S 50/70

1) Nie zaleca sido stosowania w regionach, gdzie spodziewana nalniantemperatur
nawierzchni wynosi ponej -28°C (region potnocno-wschodni i tereny podgi@s

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wgENN12591 [27]

Lp Wiasciwosci Metod_a Rodzaj asfaltu
' badania 35/50 | 50/70
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 35550 +780
2 | Temperatura raknienia °C PN-EN 1427 [22] 50+58 46+54
3 | Temperatura zaptonu, °C PN-EN 22592 [62] 240 230
nie mniej ni
4 | Zawartd¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % m/m | PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej ni
5 | Zmiana masy po starzenju
(ubytek lub przyrost), % m/m | PN-EN 12607-1[31]| 0,5 0,5
nie wiecej niz
6 | Pozostata penetracia po % PN-EN 1426 [21] 53 50
starzeniu, nie mniej i
7 | Temperatura naknienia °C PN-EN 1427 [22] 52 48
po starzeniu, nie mniejni
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 | Zawartd¢ parafiny, % PN-EN 12606-1 [30] 2,2 2,2
nie wiecej niz
9 | Wzrost temp. meknienia °C PN-EN 1427 [22] 8 9
po starzeniu, nie wcej niz
10 | Temperatura tamlivdgi °C PN-EN 12593 [29] -5 -8
Fraassa, nie wtej niz
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Sktadowanie asfaltu drogowego powinne ailbywa w zbiornikach, wykluczagych zanieczyszczenie asfaltu i
wyposaonych w system grzewczy fredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewcay#tiornik roboczy
otaczarki powinien byizolowany termicznie, posiadautomatyczny system grzewczy z toleranej5°C oraz
uktad cyrkulacji asfaltu.

2.3. Kruszywo

Do warstwy wizacej z betonu asfaltowego najestosowa kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1
Kruszywa 2008 [64], obejmage kruszywo grube , kruszywo drobne i wypetnigtziszywa powinny speiniéa
wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2008 ¢$¢2 — punkt 2, tablica 2.1, tablica 2.2 , tablica. 2.
Skltadowanie kruszywa powinnoesodbywa& w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pockoil. Podlee skladowiska musi gy rowne,
utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wypetniaczavippo sk odbywa& w silosach wyposanych w
urzadzenia do aeracji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepi asfaltowego i kruszywa, gwarantggo
odpowiedny przyczepné& (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpoktomieszanki mineralno-asfaltowej na
dziatanie wody, nalegy dobra i zastosowa srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusrjepiszcze
wartas¢ przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynostanajmniej 80%.
Skltadowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgpakowaniach producenta.

2.5. Materiaty do uszczelnienia pejczei i kraw edzi

Do uszczelnienia patzea technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu

wykonywanego w rénym czasie oraz spoin stanaeych pohczenia rénych materialéw lub patzenie

warstwy asfaltowej z usdlzeniami obcymi w nawierzchni lub pgraniczaicymi, nalery stosowa:

a) materialy termoplastyczne, jakstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobehtecznych,

b) emulsg asfaltowa wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhogm lub aprobat technicznych

Gruba¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna 8ino

— nie mniej nk 10 mm przy grubéxi warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nk 15 mm przy grubgi warstwy technologicznej wkszej n¢ 2,5 cm.

Sktadowanie materialéw termoplastycznych jest ddem® tylko w oryginalnych opakowaniach producenta,

warunkach okrdonych w aprobacie techniczne;j.

Do uszczelnienia kragdzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modgiikany

polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metadcha goaco”. Dopuszcza siinne rodzaje lepiszcza wg norm lub

aprobat technicznych.

2.6. Materiaty do zhczenia warstw konstrukcji

Do zlkczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwaaiyta z warstw $cieralm) nalezy stosowa

kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulspdyfikowane polimerami wedlug PN-EN 13808 [58] i

WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica allica 3 [66]. Emulgj asfaltows mozna skiadowé w

opakowaniach transportowych lub w stacjonarnyclorzikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie fale

nalew& emulsji do opakowai zbiornikdw zanieczyszczonych materialami mineyahi.

3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Wymagania dotycgce sprgtu podano w SST ,\Wymagania ogélne” [1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robo6t

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zat@ici od potrzeb, powinien wykaZaie mozliwoscia korzystania

ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robaét, jak:

— wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym Ilubagtym, z automatycznym komputerowym
sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanekemgmo-asfaltowych,

— ukladarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rovmakiadanej warstwy,

—  skrapiarka,

— walce stalowe gtadkie,

— walce ogumione

— szczotki mechaniczne i/lub inne wdzenia czyszexe,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowymtermosami,

—  sprzt drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Wymagania dotycce transportu podano w SST ,Wymagania ogélne’bKt]4.
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4.2. Transport materiatow

Asfalt naley przewozt w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanyraopatrzonych w uggdzenia
umazliwiajace pdrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataxadmiernym zawilgoceniem.

Wypetniacz nalgy przewozé w sposob chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgsngem.
Wypetniacz luzem powinien Byprzewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych drewgozu
materiatéw sypkich, umiiwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa ni® by transportowana w zamkych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkienae nie leda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetla powodowaly jej
rozpadu. Cysterny powinny byvyposaone w przegrody. Nie nalg uzywa¢ do transportu opakowiaz metali
lekkich (maze zachod#i wydzielanie wodoru i grdba wybuchu przy emulsjach o pt4).

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi w zatesci od
postpu rob6t. Podczas transportu i postoju przed wbaahiem mieszanka powinna dyabezpieczona przed
ostygneciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojékntermoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki
i czas transportu mieszanki, od produkcji do wbugloa, powinna zapewrdautrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéswywanych do transportu mieszanki powinnylozyste, a
do zwilzania tych powierzchni mma wywaé tylko srodki antyadhezyjne niewplywaje szkodliwie na
mieszank.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Zasady wykonania robdt podano w SST ,Wymaganidregjd1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki

mineralno-asfaltowej (AC11WAC16W, AC22W).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna aeteé¢ lepiszcza podane sv tablicach 4 i 5.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podang w tablicach 7, 8, 9 - projektowanie

empirycznie i tablicach 10,11 - projektowanie fujack@line.

Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej orazvadacs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
wigzacej (projektowanie empirycznie) [65]

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé AC11W ACl6W AC16W AC22W
KR1-KR2 KR1-KR2 KR3-KR6 KR3-KR6
Wymiar sita #, [mm]| od do od do od do| o]0 dq
315 - - - - - - 100 -
22,4 - - 100 - 100 - 90 100
16 100 - 90 100 90 100 65 80
11,2 90 100 65 80 65 80 - -
8 60 80 - - - - - -
2 30 50 25 40 25 30 25 33
0,125 5 18 5 15 5 10 5 10
0,063 3,0 8,0 3,0 8,0 3,0 7,0 3,4 7,0
ﬁ]alhr\?llgqrtt;fnc*) leplszcza’ Bmin4,6 Bmin4,4 Bmin4,4 Bmin4,2
7 Minimalna zawart& lepiszcza jest okéona przy zal@onej gstaici mieszanki
mineralnej 2,650 Mg/t Jezeli stosowana mieszanka mineralna may igestaié (pg), to
do wyznaczenia minimalnej zawadtd lepiszcza podanwartc¢ naley pomnayé przez
wspélczynnika wedtug réwnania:
_ 2650
Ad

Tablica 5. Uziarnienie mieszanki mineralnej orazvadcs¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
scieralnej dla KR1-KR2 [65]
Whasciwose Przesiew, [% (m/m)]
AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
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11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 50 70 45 65 45 60
0,125 9 24 8 20 8 22
0,063 7,0 14 6 12,0 6 12,0
Zawartaé lepiszcza, Bmin7.0 Bmins.6 Bmins.4
minimum’

Tablica 6. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwyaimuicej i scieralnej, KR1 +
KR2 (projektowanie empiryczne) [65]

Warunki
T zagszczania Metoda i warunki AC11S
Wiasciwosé wg PN-EN badania AC16W
13108-20 [48]
Zawartace C.1.2,ubjjanie,| PN-EN 12697-8[33],|  Vinso Vinint 0
wolnych 2x50 uderze 4 Vinaxs Vinas
przestrzeni p. max6,0 max3,0
Wolne
przestrzenie | C.1.2,ubijanie,, PN-EN 12697-8 [33], VFBinso VFBin7s
wypetnione 2x50 uderzg p.5 VFBinso VFBiingo
lepiszczem
Zawartaé
wolnych C.1.2,ubjjanie, PN-EN 12697-8 [33
pr_zestrzenl W 2%50 udejrzﬂ 0.5 [33] VMAminie VMAinis
mieszance
mineralnej
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornaé¢ na . przechowywanie w
dziatanie gxlzé ’Sggfzr;e’ 40°C z jedpym cyklem ITSRy ITSRyg
wody Zamraania,
badanie w 15°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wytwarz& na gosco w otaczarce (zespole maszyn i adzeh
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw praechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie skltadnikbw mieszanki mineralno-asfaltomejotaczarkach, w tym tak wstpne, powinno b§
zautomatyzowane i zgodne z recemtbocz, a uradzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru tentpgra
powinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo ozmgm uziarnieniu lub pochodzeniu naye dodawé
odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalg przechowywé& w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewniaym utrzymaniezadanej temperatury z dokladimig + 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym)migze przekracza180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i
70/100 oraz 190°C dla asfaltu drogowego 35/50.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka minetaipskata temperateimvtasciwa do
otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura migszaineralnej nie powinna Bywyzsza o wecej niz 30°C
od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej gmejl w tablicy 7. W tej tablicy najrsza
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltoweptarczonej na miejsce wbudowania, a nagag
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltdvezjpdgrednio po wytworzeniu w wytwaérni.

Tablica 7. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [C]
Asfalt 35/50 od 155 do 195
Asfalt 50/70 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania sktadnikow mieszanki minerasfaltowej powinny zapewhréwnomierne otoczenie
kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwdrni, pod warunkiem skoordynowania
miedzy sola deklarowanych przydatdo mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikdw, $aavosci objetosciowe)

z zachowaniem braku zdic w ich wiaciwosciach.
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5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze pod warstw wiazaca i scieralrg z betonu asfaltowego powinnodya catej powierzchni:

— ustabilizowane i nine,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein.

W wypadku podtea z nowo wykonanej warstwy asfaltowej, do ocenydumcsci nalezy przyja¢ dane z
pomiaru rownéci tej warstwy, zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfa#02008 - punkt 8.7.2 [65]. Wymagana
réwnaos¢ podiwna jest okréona w rozporadzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Jezeli nieréwndci s wieksze nk dopuszczalne, to nade wyrowna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podida oraz urzdzen usytuowanych w nawierzchni lub pgraniczajicych powinny by
zgodne z dokumentacprojektows. Z podiaza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie pcdtonaley usuré. Dopuszcza sgi pozostawienie oznakowania
poziomego z materiatdw termoplastycznych przy spatn warunku sczepiéoi warstw wg punktu 5.7.
Nieréwndici podiaza (w tym powierzchni istniepcej warstwyscieralnej) naley wyréwna poprzez frezowanie
lub wykonanie warstwy wyréwnawcze;.

Wykonane w podfeu taty z materiatu 0 mniejszej sztywino (np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowym)
nalezy usurac, a powstate w ten sposob ubytki wypétmateriatem o wigciwosciach zblzonych do materiatu
podstawowego (np. wypethbetonem asfaltowym).

W celu polepszenia pgdzenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powiénzia podiga
powinna by w ocenie wizualnej chropowata.

Jezeli podiaze jest nieodpowiednie, to naleustalt, jakie specjalngrodki nalery podpa¢ przed wykonaniem
warstwy asfaltowej.

Szerokie szczeliny w podta naley wypeinic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi iwgdPN-
EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymateriatami wedtug norm lub aprobat technicznych.
Na podiau wykazuacym zniszczenia w postaci siatkiegan zmgczeniowych lub sgkan poprzecznych zaleca
sig stosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, waystSAMI lub z
geosyntetykéw wedtug norm lub aprobat technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobarany do przeprowadzenia w obeétio

Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celu speenie zgodnixi whasciwosci wyprodukowanej

mieszanki z recept W tym celu naley zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu

automatycznym produkowa mieszank. Do bada naleey pobr& mieszank wyprodukowan po
ustabilizowaniu i pracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania dokladrégi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na

podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi naliwg segregaegj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadat w silosie lub zatadowa

na samochdd. Probki do badaalery pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z metadkreslong w PN-EN

12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka probnego.

5.6. Pojczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwadoi nawierzchni jest uzataione od zapewnienia pgizenia mgdzy warstwami i

ich wspotpracy w przenoszeniu ofg@nia nawierzchni ruchem.

Podiae powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gwzenie palczenia mgdzy warstwami

konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikanigaleganiem wody radzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podi@ (np. podbudowa asfaltowa), przed aghoiem warstwy wizacej z betonu

asfaltowego powinno iywykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgz®,3 + 0,5 kg/r,

przy czym:

— zaleca si stosowa emulsg modyfikowar polimerem,

— ilos¢ emulsji naley dobra& z uwzgkdnieniem stanu podia oraz porowakei mieszanki ; j&li mieszanka
ma wigkszy zawartd¢ wolnych przestrzeni, to nate uzy¢ wigksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktore po
utozeniu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podiza naley wykonywa réwnomiernie stosag rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy

asfaltowych. Dopuszczagsekrapianie gczne lang w miejscach trudno daginych (np.scieki uliczne) oraz

przy uradzeniach usytuowanych w nawierzchni labograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley
zabezpiecz§ przed zabrudzeniem. Skropione padtonaley wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmian
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowe] pagtqoowinno by skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy

asfaltowej w celu odparowania wody.
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Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozktadarce.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Mieszank mineralno-asfaltow mozna wbudowywa na podiagu przygotowanym zgodnie z zapisami w

punktach 5.4 i 5.7.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltop@jvinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie

4.2.

Mieszank mineralno-asfaltowasfaltowa nalezy wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 8. Temperatura

otoczenia mge by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pgatdNie dopuszczaesuktadania mieszanki
mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnegamigy > 16 m/s).
W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbwgadodatkiem obnajacym temperatur mieszania i

wbudowania naley indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 8. Minimalna temperatura otoczenia podozgkonywania warstwy wizacej i scieralnej z betonu

asfaltowego

Minimalna temperatura otoczenia [°C]

Rodza robot przed przysipieniem do rob6t  w czasie robog
Warstwa wizaca 0 +2
Warstwascieralna o grubi > 3 cm 0 +5
Warstwascieralna o grubgi < 3 cm +5 +10

Tablica 9. WHaciwosci warstwy AC [65]

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetiiavarunki podane w tablicy 9.

Projektowana Wskaznik Zawartdg¢ wolnych
Typ i wymiar mieszanki grubas¢ zag:szczenia przestrzeni w
warstwy [%0] warstwie
technologicznej [Yo(viV)]
[cm]
AC16W, KR1+KR2" 5,0 +10,0 >98 3,0+6,0
AC11S, KR1-KR2 3,0+5,0 >98 1,0+4,0

®) projektowanie empiryczne,

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnathwybudowywana rozktadagkwyposaons w uktad automatycznego
sterowania grub@i warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurteep projektova. W miejscach
niedosgpnych dla sprgu dopuszcza siwbudowywanie ¢czne.

Grubd¢ wykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢acbsi i przy
brzegach warstwy).

Warstwy watlowane powinny kbyréwnomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaltowego naley stosowa walce drogowe stalowe gtadkie z #iwoscia wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

5.8. Pojczenia technologiczne

Pokczenia technologiczne nalewykona zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 pungt[85].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Zasady kontroli jakéci rob6t podano w SST  ,Wymagania ogdlne” [1] pkt

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakieinldh znakiem budowlanym B, certyfikat zgodaip
deklarac¢ zgodndci, aprobat techniczia, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawgdy i

- ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedne przez
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Uwagi og6lne

Badania dziel sic na:

— badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),

— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawayyniera).
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6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy aswykonywane przez Wykonawclub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, czy

jakos¢ materiatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfajth i ich sktadnikow, lepiszczy i materiatow do

uszczelnié itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hsfae, pohczenia itp.) spetniajwymagania

okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z rgdmip starannécia i w

wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywé& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybig stosunku do

wymagah kontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie usug.

Wyniki badan Wykonawcy naley przekazywa Inzynierowi na jegozadanie. lrrynier maze zdecydowé o

dokonaniu odbioru na podstawie bad&ykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzi badania

kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres bad@Wykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowegdqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN
12697-13 [36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilasci materiatow lub grub&ei wykonanej warstwy,

— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

—  pomiar rowndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

—  pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakei wykonania paiczer technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolnessbadaniami Iayniera, ktdrych celem jest sprawdzenie, czy fakoateriatéw budowlanych

(mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikdepiszczy i materiatdw do uszczelhiép.) oraz gotowej

warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, guaenia itp.) spetniajwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki

tych bada s3 podstaw odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem hada miejscu budowy zajmujecsi

Inzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywajsie réwniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w por

powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykmej z niej warstwy podano w tablicy 10.

Tablica 10. Rodzaj bad&ontrolnych [65]

Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfaltoWa”
1.1 Uziarnienie
1.2 Zawarté¢ lepiszcza
1.3 Temperatura regknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestas¢ | zawartdé wolnych przestrzeni prébki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskanik zag:szczenid
2.2 Spadki poprzeczne
2.3 Rowng¢
24 Grubd¢ lub ilos¢ materiatu
2.5 Zawarté¢ wolnych przestrzerft
2.6 Wiasciwosci przeciwpdlizgowe
¥ do kazdej warstwy i na kade rozpocgte 6 000 m nawierzchni jedna prébka; w razje
potrzeby liczba prébek nie zostd zwiekszona (np. nawierzchnie drég w terepie
zabudowy)
w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka
budowy, Wykonawca ma prawadat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspdlnie o miejscach pobierania prébek i wyznatrzedcinkéw czsciowych
ocenianego odcinka budowy.zé8 odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinekrienpowinien by mniejszy nk 20% ocenianego odcinka
budowy.

Do odbioru uwzgidniane s wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkéw czsciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonaw@onosi Wykonawca.
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6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe & powtdrzeniem badakontrolnych, co do ktérych istnigjuzasadnione atpliwosci ze
strony Irzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnychaaad

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezae laboratorium, ktére nie wykonywato
bada kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponssbna, na ktérej niekorz§
przemawia wynik badania.

Whniosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub wskaika
zagyszczenia naley zlozy¢ w ciagu 2 miesicy od wptywu reklamacji ze strony Zamavdgieggo.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki

6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne warfoi odchytek i tolerancje zawarte & WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt 8.8 [65].
Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podsie wartaici dopuszczalne i
tolerancje, w ktdrych uwzetinia se: rozrzut wys¢pujacy przy pobieraniu prébek, doktadidanetod badaoraz
odstpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatdw nalgy oceni& na podstawie badgpobranych prébek mieszanki mineralno-asfaltowej
przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonaniestwgrasfaltowe]). Wyjtkowo dopuszcza sibadania
probek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;.

6.4.2.Warstwa asfaltowa

6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Grubd¢ wykonanej warstwy oznaczana wediug PN-EN 12697486 oraz ilgi¢ wbudowanego materiatu na
okreslong powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) racgpbiegé od projektu o warti
podane w tablicy 11.

W wypadku okrélania ilosci materiatu na powierzchgii sredniej wartéci grubdgci warstwy z reguly naley
przyja¢ za podstawcaty odcinek budowy. liynier ma prawo sprawdzadcinki czsciowe. Odcinek cgciowy
powinien zawiera co najmniej jeda dzienry dziatke robocz. Do odcinka cgsciowego obowizuja te same
wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje eisrednh arytmetycza wszystkich pojedynczych oznadze
grubasci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkggdowym.

Tablica 11. Dopuszczalne odchyiki grgbbwarstwy oraz iléci materiatu na okrdonej powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC

A — Srednia z wielu oznactegrubdici oraz ilgici
1. — duy odcinek budowy, powierzchnia gkisza ni

6000 nf lub

— droga ograniczona krainikami, powierzchnia <10

wieksza nk 1000 nf lub
2. — maly odcinek budowy <15
B — Pojedyncze oznaczenie gr&bio <15

4 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstéaeralna jest uktadana

op&nieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio oboariuje; w pierwszym etapi
budowy do gdrnej warstwy nawierzchni obamije wartd¢ 25%, a do dcznej
grubasci warstw etapu 1 + 15%

N

1%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wymne wskanikiem zagszczenia oraz zawatima wolnych przestrzeni,
nie maze przekroczy wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 15. Dotyczyktadego pojedynczego
oznaczenia danej wiaiwosci.

Okreslenie g;stasci objetosciowej naley wykonywa: wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart@& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartag¢ wolnych przestrzeni w prébce Marshalla z mieszanikieralno-asfaltowej lub wyjkowo powtdrnie
rozgrzanej probki pobranej z nawierzchni, niezenavykroczy poza wartéci dopuszczalne podane w p. 5.2 o
wigcej niz 2,0 %(v/v).

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nalebad@ nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach giéwnych tukoéw
poziomych.

Spadki poprzeczne powinny bygodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.2.5. Réwn&t podtwna i poprzeczna

Do oceny rownéci podiuznej i poprzecznej warstwy wiacej nawierzchni drég wszystkich klas technicznych
nalezy stosowdé metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyodwnowanej wyciu taty i klina,
mierzc wysokac¢ przewitu w potowie diugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m. Wymagana
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réwnos¢ podiwzna i poprzeczna jest oldtena w rozporzdzeniu dotycgcym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne [67].

Do oceny réwnéci podtwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz @iav i parkingdw
nalezy stosowdé metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyodwnowanej, mierac wysokdé
przeswitu w potowie dtugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowébpodiuzna
jest okrdlona przez wart@ odchylenia rownéci (przéwitu), ktére nie mog przekrocz¢ 6 mm. Przez
odchylenie rownéci rozumie st najwigksz odlegta¢ migdzy tat a mierzon powierzchn. Przed uptywem
okresu gwarancyjnego watoodchylenia rowné&ci podhwznej warstwyscieralnej nawierzchni nie powinna by
wigksza nk 8 mm. Badanie wykonujegsivediug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkitdskechnicznych natg stosowd metod;

z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metodgwnowanej wyciu taty i klina. Pomiar naley
wykonywa w kierunku prostopadtym do osi jezdni, nazégm ocenianym pasie ruchu, nie rzadziegj co 10
m. Wymagana rowné poprzeczna jest ok§lona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rtoodchylenia réwngci poprzecznej warstwyscieralnej
nawierzchni drog wszystkich klas technicznych niavimna by wieksza nk podana w tablicy 12. Badanie
wykonuje s¢ wedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 12. Dopuszczalne wath odchylér rownasci poprzecznej warstwyscieralnej wymagane przed

uptywem okresu gwarancyjnego [65]

Wartcsci odchylé rowndgci
Klasa drogi Element nawierzchni poprzecznej [mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe ged#ania i <6
A'S wylaczania
GP Jezdnie akznic, jezdnie MOP, utwardzone <8
pobocza
Pasy: ruchu, dodatkowe, agzania
G i wytaczania, postojowe, jezdnie acinic, <8
utwardzone pobocza
Z, L, D Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Pozostate wdaiwosci warstwy asfaltowej

Szerokd@¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmz#laj jezdni, nie mze sk rdzni¢ od szerokéci projektowanej o
wiecej nz £ 5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m ngodtwznej i krawgdziach, powinny b§
zgodne z dokumentagcprojektows z dopuszczalptolerancy + 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych
pomiaréw nie mee przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztatltowanie osi w planie, mierzone co 100 m,pu&inno ré&ni¢ sig od dokumentacji projektowej o + 5 cm.
Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinng ddyvne i zwizane, wykonane w linii prostej,
rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajwarstwy powinny hyw jednym poziomie.

Wyglad zewretrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniencgdnorodny, bez gpan, deformaciji, plam i
wykrusze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Zasady obmiaru robot podano w SST ,WymaganiaragdL] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy aiicej i scieralnej z betonu asfaltowego
(AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST ,Wymigagoélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Jesli warunki umowy przewiduj dokonywanie pogicen, to Zamawiagcy maze w razie niedotrzymania wast
dopuszczalnych dokobaotracen wedtug zasad okénych w WT-2 [65] pkt 9.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST ,Wymagania og6lne” [1] pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— oczyszczenie i skropienie pod&

- dostarczenie materiatow i spta,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

— wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

— wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego if@j$port na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltows krawedzi uradzen obcych i krawznikéw,

— roztozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

— obckcie kravwedzi i posmarowanie lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktéreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyske, ktore s niezlydne do wykonania robét podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (SST)

1. Wymagania ogélne

10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENazaane z badaniami materiatow wystijacych w niniejszej

SST)

2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczavartdci chlorkéw, dwutlenku wgla i
alkali6w w cemencie
3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —¢€2: Metody bada
4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych $eiavosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego
5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie skladu ziarnowego
— Metoda przesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych dstaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomoa wskanika ptaskdci
7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych dstavosci kruszyw — Cgs$¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziaren — Wskanik ksztattu
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych detaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku frzeszenia lub
tamania kruszyw grubych
9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Cgs¢ 6: Ocena wiciwosci
powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa
10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych deiaosci kruszyw — Ocena zawasiz drobnych
czastek — Badania bkitem metylenowym
11. PN-EN933-10 Badania geometrycznych seikaosci kruszyw — Cgs¢ 10: Ocena zawarfoi
drobnych czstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w rsigniu
powietrza)
12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczrmpdgciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie
13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznywtasciwosci kruszyw — Oznaczanie
gestasci nasypowej i jamiskei
14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznyekesciwosci kruszyw — Cgzs¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszazonego wypetniacza
15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznyshesciwosci kruszyw — Cg§¢ 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj
16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznyeHasciwosci kruszyw -—Czs$¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziaren i nasikliwosci
17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznyshesciwosci kruszyw — Cg$¢ 7:
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.
26.

27.
28.
29.
30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.
42.
43.
44,
45.
46.

47.

PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426

PN-EN 1427

PN-EN 1428

PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1
PN-EN 12607-1
i PN-EN 12607-3

PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846
PN-EN 12847
PN-EN 12850
PN-EN 13043
PN-EN 13074
PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznyshesciwosci kruszyw — Cgs¢ 8:
Oznaczanie polerowaléo kamienia

Badania wtawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — G&¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKud

Badania wtawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — @%¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metod
gotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreatie penetraciji igt

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceatémperatury mknienia — Metoda
Piercien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Ozna@zapawartéci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie pozostatti na sicie emuls;ji
asfaltowych oraz trwakei podczas magazynowania metqubzostatéci na sicie

Badania chemicznych §etavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych detevosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie podatém
wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych ziatdnie wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla asfaltéw drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzrenie rozpuszczaloi

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzenie temperatury tamliwoi Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe —n@egzanie zawarfoi parafiny — Cgs¢ 1:
Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdaiona twardnienie pod
wplywem ciepfa i powietrza — €% 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 6: Oznaczanie ggtasci objetosciowe] metod
hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe -—etddly bada mieszanek mineralno-

asfaltowych na garo — Czs¢ 8: Oznaczanie zawatit wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czsé¢ 11: Okrdlenie powazania pomgdzy kruszywem
i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek
asfaltowych na gaco — Czs¢ 12: Okrélanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek
asfaltowych na gaco — Czs¢ 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek
asfaltowych na gaco — Czs¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe Metody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 36: Oznaczanie grubc nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie czasu wyptywu emulsji asfaltowych
lepkasciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie sedymentacji emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie wartéci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienzach przeznaczonych do
ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie lepiszczy z emulsji asfaltowych przez
odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe adBnie rozpadu — €& 1: Oznaczanie indeksu
rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metodayp&niaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvdgania — G&¢ 1: Beton asfaltowy
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48. PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltow&'ymagania — Gg¢ 20: Badanie typu

49. PN-EN 13179-1 Badania kruszyw wypetaggich stosowanych do mieszanek bitumicznych es€z
1. Badanie metadPiescienia i Kuli

50. PN-EN 13179-2 Badania kruszyw wypetaggich stosowanych do mieszanek bitumicznych es€z
2: Liczba bitumiczna

51. PN-EN 13398 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie nawrotu sgrystego asfaltow
modyfikowanych

52. PN-EN 13399 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie odporrigi na magazynowanie
modyfikowanych asfaltéw

53. PN-EN 13587 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &@mzanie cigliwosci lepiszczy asfaltowych
metod, pomiaru cigliwosci

54. PN-EN 13588 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie kohezji lepiszczy asfaltowych metod
testu wahadtowego

55. PN-EN 13589 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie cigliwosci modyfikowanych asfaltéw —
Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie przyczepdoi emulsji bitumicznych
przez zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

57. PN-EN 13703 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie energii deformacji

58. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &tBs specyfikacji kationowych emuls;ji
asfaltowych

59. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — aths specyfikacji asfaltéw modyfikowanych
polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypetiaczeyeky i zalewy — Cgé¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo
61. PN-EN 14188-2 Wypetniaczeaegky i zalewy — Cgé¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno
62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe — Oznaczanie &atpry zaptonu i palenia — Pomiar metod
otwartego tygla Clevelanda
63. PN-ENISO 2592  Oznaczanie temperatury zaptgalenia — Metoda otwartego tygla Clevelanda
10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Mstra Infrastruktury)
64. WT-1 Kruszywa 2008. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwaile
na drogach publicznych, Warszawa 2008
65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nawierzchnie lé&fee na drogach publicznych
66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje lésfee na drogach publicznych
10.4. Inne dokumenty
67.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadirogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43,
poz. 430)
68. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychp6tsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drdg i Mostow, Waawa 1997

ROZDZIAL 7 - POBOCZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyee wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem
poboczy z kruszywa naturalnego stabilizowanego @ugiciznie gr. 10 cm.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifia
robét.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t z@anych z umocnieniem
poboczy gruntowych kruszywem naturalnym stabilizoywwa mechanicznie o grubc 10cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST zgodneaavazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST "Wymagania ogolne"”, pkd.1

Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesfmych, ktérej warstwécieralna jest
wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST "Wymagania ogéine",
pkt. 3

2.1. Kruszywo

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszgogivinna migcic¢ sie w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia.

Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetniawymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-
11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszankiziarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,

od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

3. SPRZAT

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST "Wymagania ogolne" pkt. 3.

3.1. Sprzt do umocnienia poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazasig
mozliwosciakorzystania z nagpujacego sprztu:

- rOwniarki z transporterenscinarki poboczy),

- walce statyczne lekkiesrednie,

- ptytowe zagszczarki wibracyjne,

- przewdne zbiorniki na wog do zwikania mieszanki optymalnej, wypdsme w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- zag:szczarek ptytowych.

4. TRANSPORT

Ogl6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagamighlne" pkt. 4. Przy
wykonywaniu rob6t okrdonych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkéw transportowych w
warunkach zabezpiecaajych kruszywo przed zanieczyszczeniem i rozsegrag@m, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

Ogollne zasady wykonywania robét podano w ST DMQOQ "Wymagania ogdlne" pkt. 5.

5.1. Przygotowanie podiea
Podtaze pod utaeniem warstwy kruszywa naie przygotowa zgodnie z warunkami podanymi w ST.

5.2. Wbudowanie i zagszczenie kruszywa

Mieszankazwirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy mieszanki powinnadtaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto grubadé
projektowan, tj.: a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padtalepszonym) 8 cm Mieszanka po roaniu
powinna by zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zazczenie naley kontynuowa do
osiagnigcia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy ni@jeskrdlony, do osignigcia
wskaznika zagszczenia nie mniejszegozr,98 zagszczenia maksymalnego, oklanego wedtug normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77389L2 [6]. Wilgotng¢ mieszankiwirowej w czasie
zag;szczania powinna ldyréwna wilgotndéci optymalnej. W przypadku gdy wilgotelomieszanki jest wisza o
wigcej niz 2% od wilgotnéci optymalnej, mieszargknalezy osuszy w sposéb zaakceptowany przezyniera,
a w przypadku gdy jest sza o wecej niz 2% - zwiky¢ okreslong iloscia wody. Wilgotng¢é mazna bada
dowolm metod, (zaleca s piknometr polowy lub powietrzny).

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipyelegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg db&, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda ze zbiornikéw przewmych.
Pojawiajce st wklesniecia po okresie piegnaciji wyréwnuje & kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomamskardéw. Wczesne wyréwnanie wddie¢ zapobiega powstawaniu wybojowzak
mimo tych zabiegéw twokzsie wyboje, uszkodzone miejsca natevycia¢ pionowo i usuné, dosypa swiezej
mieszankizwirowej, wyprofilowat i zagscic .

5.3. Roboty wykaiczeniowe

Do robo6t wykaiczeniowych nalegprace zwazane z dostosowaniem wykonanych robdt do istoyeh
warunkow terenowych, takie jak:

— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i grueggmpobocza z ewentualnym splantowaniem
istniejacego gruntowego pobocza,

—niezlzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitmoosci, np. zatrawienia,

—roboty porzdkujace otoczenie terenu robét.
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6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST "Wymagania og6ine" pkt. 6.

6.1. Kontrola wykonania robot

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnastpujace wymagania:

— szeroké¢ utwardzonego pobocza a®sk réznicod szerokéci projektowanej nie wgcej niz+10cm i -5¢cm,

— nieréwndci pobocza mierzone 4-metravata nie mog przekracz&10 mm,

— spadki poprzeczne powinnydggodne z dokumentacprojektowa z tolerangj + 0,5%,

— réznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm, -2cm,

— gruba¢ utwardzonego pobocza nie neosk rézni¢od grubdci projektowanej o + 10%.

Grubd¢ utwardzonego pobocza nayesprawdzé w 3 punktach dziennej dziatki roboczej, lecz readziej
nizraz na 2000m2, a pozostate cechy co 100m vipdidrogi.

7. Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST "Wymagagéane"”, pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove wykonanych robot na poboczach jest 1 m2 (metr katagvy) umocnionego pobocza.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST "Wymagagdédne", pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z ST, DokumendaBjrojektove i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkia#y wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST "Wymagania ogélne”, pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 pobocza umocnionego mieszamliszywa obejmuje:

—roboty pomiarowe i przygotowawcze,

—ewentualnéciecie pobocza,

—spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie pobocza gruntowego,

—dostarczenie mieszanki kruszywa tamanego do naiejdudowania,

—wbudowanie kruszywa z wyréwnaniem do wymaganegfilpy

—zag:szczenie,

—piekgnacja,

—wykonanie niezédnych robo6t wykéczeniowych,

—przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmiej.
—koszt utrzymania czystoi na przylegajcych drogach.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaendwierzchni drogowyckwir i mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane awiarzchni drogowych.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu
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